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  㒔ᕷࡾ࡞␗ᆅ᪉㒔ᕷ࡚ࡗ㸪⮬ື㌴ࡣ㔜せ࡞⛣ືᡭẁ࡛ࡓࡲࠋࡿ࠶㸪㧗㱋⪅ࡢࣂࣛࢻᛴቑ㸪

Ᏻᛶࡸ⎔ቃᛶ࡞㐠㌿ồࡿࢀࡽࡵせ⣲ࡢከᵝక࠸㸪⮬ື㌴ഃࡢ㐠㌿ᨭ⬟ຊࡶ㧗ᗘ࣭ከᵝ

ࡵࡓࡢࡑࠋࡿ࠶ࡘࡘࡋ⮬ື㌴ࡢᣢࢡࢫࣜ࡞ࡲࡊࡲࡉࡘ♫⏕άࡢ୧❧࣭ඹ⏕ࡀྍḞ࡛ࠋࡿ࠶ 
ᮏ◊✲࡛ࡢࣂࣛࢻࡣಶᛶࢆሗ࣭ᩘ್ࡿࡍᢏ⾡ࢆ㏻ࡌ㸪♫ࡸṌ⾜⪅ᑐ࡚ࡋᏳ࡞㐠㌿ࡢᐇ

⌧㸪ከᵝࡢࣂࣛࢻࡿࡍ㐠㌿⬟ຊࡢᖹ‽ࢆ┠ᣦࡓࡋ᪂࡞ࡓ㐠㌿ᨭࡾ࠶ࡢ᪉ࡗ⾜ࢆ✲◊࡚࠸ࡘ

⾜ࣂࣛࢻࠕࡍ♧㸪㸴㸫㸯ࢆᢏ⾡ㄢ㢟ࡓࡁ࡚ࡵ㐍ࢆ㛤Ⓨ࡚ࡋ⾡ᇶ♏ᢏࡢࡑ㸪ࡣᮏሗ࿌࡛ࠋࡓࡁ࡚

ືィ ᢏ⾡ 㸪ࠖ㸴㸫㸰ࣂࣛࢻࠕࡍ♧ෆ㒊≧ែ᥎ᐃᢏ⾡ ᡂ✲◊ࡢᖺ㛫㸪ᮏᴗ㸳ࡋ㞟⣙㸰Ⅼࡢࠖ

ᯝࢆሗ࿌ࣂࣛࢻࠋࡿࡍ⾜ືィ ᢏ⾡ࡣ࡚ࡋ㸪㢦⏬ീࡓ࠸⏝ࢆ⾲ኚࡸ║⌫㐠ື㸪ࡢࣝࢻࣥࣁᢕ

ᣢ⾜ື࣭᧯⯦⾜ື㸪ྛࡢ⾜ືሗィ ᢏ⾡ࢆ㛤Ⓨࡶࡿࡍ㸪ࡢࡽࢀࡇ⾜ືሗ㌴୧ᣲືࢆ⤫

ィື⾜ࡢ㸪๓ᥖࡣ࡚ࡋ⾡ෆ㒊≧ែ᥎ᐃᢏࣂࣛࢻ㸪ࡓࡲࠋࡓࡗ⾜ࢆ㛤Ⓨࡢࢲ࣮ࢥࣞࣈࣛࢻࡿࡍྜ

 ᢏ⾡ࡁ࡙ࡶ┤᥋ィ ࡀᅔ㞴࡞㸪ࡢࣂࣛࢻ╀Ẽ㸪㐠㌿ࡢ㞟୰ᗘ㸪㐠㌿⾜ືពᅗ㛵ࡿࡍィ ࣭

᥎ᐃᢏ⾡ࡢ㛤Ⓨࠋࡓࡗ⾜ࢆ 
 

㸴㸫㸯ࣂࣛࢻ⾜ືィ ᢏ⾡�

㸦㸯㸧ࡵࡌࡣ�

㏆ᖺ㸪Ᏻ౯࡞㟁Ꮚࡢࢶ࣮ࣃᬑཬక࠸㸪ከࢲ࣮ࢥࣞࣈࣛࢻࡢࡃ㸦DR㸧ࡀ㛤Ⓨ࣭ᕷ㈍࠺ࡼࡿࢀࡉ

ᣲࣂࣛࢻࡢࡓࡋ⏕Ⓨࡀࢺࢵࣁࣜࣖࣄࡸ㸪ᨾ㸪ࡣࢲ࣮ࢥࣞࣈࣛࢻࡢࡽࢀࡇࠋࡓࡁ࡚ࡗ࡞

グ࡚ࡗࡼ࣓ࣛ࢝ࡓࡅྥ㌴୧๓᪉ࢆᫎീࡢ๓ᚋࡢࡑ㸪࡚ࡋ࢞ࣜࢺࢆᛴ᪕ᅇࡸ࣮࢟ࣞࣈᛴࡿ࠶࡛ື

㘓ࡿࡍ㸪ࢺࣥ࣋グ㘓ᆺ DR ࡸ㸪㐠㌿୰ࡢ࡚ࡢሗࢆグ㘓ࡿࡍᖖグ㘓ᆺ DR ࡛ࠋࡿ࠶㏆ᖺࡢ⮬

ື㌴ࡢ ITక࠸㸪㌴୧ෆ㒊࡞ࡲࡊࡲࡉࡢ≧ែ࣭ᣲືࡢ㟁Ꮚ࣭ሗࡀ㐍ࡶࡴ㸪GPS㸦Global 
Positioning System㸧ࡓ࠸⏝ࢆ㌴୧⨨ࡸຍ㏿ᗘࡿࡼࢧࣥࢭ㌴୧ࡢຍῶ㏿ࡀ㌴ᐊෆࡢᶵჾࢧࣥࢭࡸ

ࡼࡢࡇࡣ㏆ᖺ࡛ࠋࡿ࠸࡚ࡗ࡞࠺ࡼࡿࢀࡉሗ࣭グ㘓ࡾࡼCAN㸦Car Area Network㸧ࡄ࡞ࡘࢆ

 ࠋࡿ࠸࡚ࢀࡽࡵ㐍ࡶ㛤Ⓨ࣭ᐇ⏝ࡢ࣒ࢸࢫࢩ㐠㌿ᨭࡓࡋ⏝άࢆࢀࡇ㸪ࡳ㐍ࡀሗࡢ㌴୧ෆእ࡞࠺
㸪୍ࡣ㇟ᑐࡢ ィࡢࢧࣥࢭ㌴୧ᦚ㍕ࡢࡽࢀࡇ 㸪㐨㊰࣭ࡿ࠶ቃ࡛⎔ࡢ㸪㌴እࡣ⯡ ⓑ⥺㸪๓᪉ࡢ㌴୧㸪

࿘㎶ࡢṌ⾜⪅ࢀࡇࠋࡿ࠶࡛࡞ᑐࡋ㸪ᮏ◊✲ᐊ࡛ࡣ㸪≉㌴ᐊෆࡢࣂࣛࢻࡢ⾜ືሗࢆᑐ㇟ࡋ

㸪㌴୧ᣲື࡛ࡇࡿࡏࡉ㐃ືࢲ࣮ࢥࣞࡸࣥࣙࢩ࣮ࢤࣅࢼࡢ᪤Ꮡࢆࡽࢀࡇ㸪ࡋὀຊࢢࣥࢩࣥࢭࡓ

≦ࡢࣂࣛࢻࢆไᚚࡢᥦ♧ሗࡸ㸪㌴୧ࡾࡼࢀࡇࠋࡓࡋᣦ┠ࢆ⌧ᐇࡢ ィ࡞ⓗྜ⤫ࡢᣲືࣂࣛࢻ

ែᛂ࡚ࡌ㐺ᛂⓗኚࡤࢀࡁ࡛ࡀࡇࡿࡏࡉ㸪ࡢࣂࣛࢻㄆ▱ⓗ࣭ᚰ⌮ⓗ࡞㈇ᢸࡢ㍍ῶࡼࢀࡇ

 ࠋࡿࡁᮇᚅ࡛ࡀ⌧ᐇࡢᏳ㐠㌿ᨭࡿ
ᮏ⠇࡛ࡣ㸪ࣂࣛࢻࡽࢀࡇィ ࡢᇶ♏ᢏ⾡ࡢ㛤Ⓨ≧ἣ࡚ࡋ㸪╀Ẽࡸ㌴እሗࡢὀព㛵㐃ࡿࡍ

║⌫㐠ືࡸ⾲ࡢ࡞㢦⏬ീィ ᡭἲ㸪ࣝࢻࣥࣁ᧯స㛵ࡿࢃ⭎㒊㐠ືࡸᢕᣢຊࡢ࡞≀⌮㔞ィ ᡭ

ἲ㸪ࡧࡼ࠾㸪ࢆࡽࢀࡇ⤫ྜⓗ㘓ࡢࢲ࣮ࢥࣞࣈࣛࢻࡿࡍ㛤Ⓨ≧ἣ࡚࠸ࡘሗ࿌ࠋࡿࡍ 
 
㸦㸰㸧║⌫㐠ືࡸ⾲᳨ࢆฟࡿࡍ㢦⏬ീィ ᡭἲ�

㏻ᨾࡢ࡞ཎᅉࡣࡘࡦࡢᒃ╀ࡾ㐠㌿࡛ࡾ࠶㸪ࡢࡑ๓ࡿࡌ⏕࡚ࡋ㐠㌿୰ࡢὀព࣭ព㆑ࣞ࣋

᪩ᮇ᳨ฟᡭἲࡢẼ╀࡞࠺ࡼࡢࡇࠋࡿ࠸࡚ࡗ࡞ࡽ࡛᫂✲◊ࡢ㏆ᖺࡀࡇࡿ࠶༴㝤せᅉ࡛ࡀపୗࡢࣝ

࡚ࡁ࡚ࡗࡲ㧗ࡶᐇ⌧ᛶࡢࡑ㸪ࡾࡼ⌧ᐇࡢᑠᆺ࣭㧗⢭ᗘࡢ࣓ࣛ࢝ࡢ㏆ᖺࡓࡲ㸪ࡃ㧗ࡣ㛤Ⓨ㟂せࡢ

ࡿࡍฟ᳨ࢆ㸪ど⥺᪉ྥࡾࡼṇ㠃ᫎീࡢ㢦ࡿࢀࡽᚓࡽീ⏬࣓ࣛ࢝ࡢ㸪༢୍ࡶ࡚࠸࠾ᮏ◊✲ᐊࠋࡿ࠸

ࠋࡓࡁ࡚ࡋᣦ┠ࢆ⌧ᐇࡢ᪩ᮇ᳨ฟࡢẼ╀࡚ࡗࡼ⏝ᛂࡢࡑ㸪ࡾ࠾࡚ࡁ࡚ࡋ㛤Ⓨࢆ⾡ᢏࢫ࣮࢙ࣇࢱࣥ

 ࠋࡍ♧ᅗ6-1-1ࢆᵓᡂᴫせ࣒ࢸࢫࢩࡿࡍᥦ࡛ࡇࡇ

 ࢥᏳ࣭ᏳᚰపⅣ⣲♫ڦ
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ࡉᵓᡂ࡛࣓ࣛ࢝ࡢ㸯ྎ࠺ࡶࡿࡍど┘ࢆ㸪㌴୧๓᪉࣓ࣛ࢝ࡢ㸯ྎࡢ⏝ ィࣂࣛࢻ㸪ࡣ࣒ࢸࢫࢩࡢࡇ

㸪ࡀࡿࢀࡽぢࡶ᪉ἲࡿ࠸⏝ࢆ࣓ࣛ࢝ࡢ㸪㸰ྎ௨ୖࡣ࡚ࡋ᪉ἲࡿࡍ ィࢆ㢦㒊ࡿ࠶ࡢࡁືࡸพฝࠋࡿࢀ

ᮏࡣ࡛࣒ࢸࢫࢩ⏬ീฎ⌮ᢏ⾡㢌㒊ࡢ⌫║㐠ື࡛ࣔࡇࡿ࠸⏝ࢆࣝࢹ㸪ࣂࣛࢻィ ࢆ㸯ྎ࡛ࡳࡢ

ᐇ⌧୍ࠋࡿ࠸࡚ࡋ᪉㸪㌴୧๓᪉ࢆ┘どࡽ࣓ࣛ࢝ࡿࡍᚓࡿࢀࡽ࿘㎶ሗ⥲ྜⓗฎ⌮࣭ゎᯒࡇࡿࡍ

ᐇ࡚ࡗࡼࢀࡇ㸪ࡾ࡞⬟ྍࡶࡇࡿࡍᢕᥱࢆ࡞㇟ᑐࡿࢀࡽࡅྥࡀὀពࡢࣂࣛࢻࡢ㸪㐠㌿୰࡛

 ࠋࡿ࠶ࡀ➼ศᯒ㸦㸴㸫㸯ཧ↷㸧ࡢ㐠㌿㞟୰ᗘࡣ࡚ࡋᡂᯝ✲◊ࡓࡋ⌧
 ᮏࡿࡅ࠾࣒ࢸࢫࢩ㸪㢦⏬ീゎᯒࡢὶࢆࢀᅗ6-1-2ࡢࣂࣛࢻࠋࡍ♧ṇ㠃ࡽ༢୍ྲྀ࡛࣓ࣛ࢝ࡢᚓ

㸪࠸⏝ࢆHarr-Like≉ᚩ㔞ࡣࢀࡇࠋࡿࡍ㆑ูࢆ㢦ࡢ≀ேࡽീ୰⏬ࡢࡑࡎࡲ㸪࡚ࡋධຊࢆീ⏬ࡓࡋ

┠㸪┱ࡢ࡞㍤ᗘࡃ࡙ࡶ࣮ࣥࢱࣃ㢦㒊᳨ࡢฟࠋ࠺⾜ࢆḟ࡛ࡇࡇ㆑ูࡓࢀࡉ㢦⏬ീᑐ࡚ࡋ㸪

㢦㒊ࡢ≉ᚩⅬ㛫ࡔ࠸࡞ࡘ≦ࣗࢩࢵ࣓ࢆActive Appearance Model㸦AAM㸧ࢆ⏕ᡂࡋ㢦⏬ീ㐺⏝

ࡢ㸪௨㝆ࡾ࡞⬟ྍࡀࡇࡿࡍᚓྲྀࢆኚሗࡢ㢦㒊ྛࡧࡼ࠾ጼໃሗࡢ㢦యࡾࡼࢀࡇࠋࡿࡍ

ฎ⌮ࡣ║⌫㐠ືࡸ⾲࡞ฎ⌮ᑐ㇟ࡢࡈಶูฎ⌮ࠋ࠺⾜ࢆ 
 

   

 
ᅗ������㢦⏬ീゎᯒࡢὶࢀ 

 
 ࠋࡍ♧௨ୗࢆࡢ㠀᥋ゐィ ሗࡢࣂࣛࢻ㸪ࡿࢀࡽᚓࡾࡼ㢦⏬ീゎᯒ࡞࠺ࡼࡢࡇ 
 ᅗ6-1-2ࡢฎ⌮ࡾࡼᚓࡓࢀࡽ㢦⏬ീࡕ࠺ࡢ㸪║⌫㒊ࡢ㯮┠࣭ ⓑ┠ࡢ㡿ᇦኚ࡛ࡇࡿࡍ┠╔ᚓࢀࡽ

㸪ᅗࡣ࡚࠸࠾ゎᯒࡢ㐠ື⌫║ࠋࡿࡍ⛠⥲㐠ື⌫║ࡣ࡛ࡇࡇࢆሗࡿ 6-1-3 㢌㒊ෆ࡞࠺ࡼࡍ♧

ゅ⭷㸦㯮┠⌫㸧⌫║ࡿ࡞␗ࡢ⋠ᚄ㸪║⌫ෆ࡛᭤┤⌫║࡞㸪ᶆ‽ⓗࣝࢹࣔ⨨㓄࡞ᗄఱᏛⓗࡢ⌫║ࡿࡅ࠾

௳᮲ࢆࡇࡿ࠶ࡀ㊥㞳࡞༑ศ㛫ࡢ≀㇟ᑐࡿࡍὀどࡽ⌫║㸪ྛࡓࡲࠋࡿ࠸⏝ࢆࣝࢹࣔ≦ᡂᙧྜࡢ

 ࠋࡿࡍ⏝㐺ࢆ௬ᐃ࣭ᶆ‽ྛࡢ࡞ᖹ⾜ᛶࡢ⥺どࡢࡽ⌫║㸪ᕥྑྛࡋ
㸪ᅗ࠼ຍᐃุࡢ↓᭷ࡢὀどࡿࡍᑐ≀㇟ᑐࡿ࠶㸪ࡾࡼࢀࡇ 6-1-4 ὀど᪉ࡸὀどⅬ࡞࠺ࡼࡍ♧

ࡇࡿࡏࡉୖྥࢆᙳゎീᗘࡢ㸪║⌫㒊ࡓࡲࠋࡓࡗ࡞⬟ྍࡀ⢭ᗘ࡛᥎ᐃࡢᶆ‽೫ᕪ1.1㹼1.3[deg]ࢆྥ

ᅗࠋࡿ࡞⬟ྍࡶศᯒࡢ㸧ࢻ࣮ࢣࢵࢧ㧗㏿║⌫㐠ື㸦ࡿࡍ㏣ᚑື⛣࡞ᛴ⃭ࡢ㇟㸪ὀどᑐ࡛ 6-1-5
㸪࡚ࡗࡼീゎᯒ⏬య㟁Ẽಙྕ㸦EOG㸧⏕࡞⬟ྍ ᥋ゐィࡽ㸪║㒊࿘㎶ࡋ⏕Ⓨ࠸క㐠ື⌫║ࡣ

 ࠋࡿࡁㄆ࡛☜ࡀࡇࡿ࠸࡚ࢀࡽᚓࡀ㛵ᛶ┦࠸㧗㸪㠀ᖖࡾ࠶ᯝ࡛⤖ࡓࡋᐃ ࢆࢻ࣮ࢣࢵࢧࢀࡒࢀࡑ

㢦⏬ീྲྀᚓ 㢦㆑ู $$0⏕ᡂ ಶูฎ⌮
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ᅗ������⏬ീィ ࡿࡼὀど᪉ྥࡢィ ⤖ᯝ�

 

 
ᅗ������⏕య㟁Ẽಙྕィ ⏬ീィ ࡿࡼ㧗㏿║⌫㐠ືྲྀࡢᚓ⤖ᯝࡢẚ㍑ 

 
㸦㸱㸧ࣝࢻࣥࣁ᧯సࢆᑐ㇟ࡓࡋᢕᣢ࣭㐠㌿ጼໃィ �

๓㡯࡛♧ࡓࡋ⏬ീࡢࣂࣛࢻࡓ࠸⏝ࢆ㠀᥋ゐィ ຍ࠼㸪くᛶࡢప࠸ィ ᡭἲࣂࣛࢻࡓ࠸⏝ࢆ

ᚲ↛ᛶࡿᙧ㸧࡛ᥱ࠸㏆ࢀࡇࡣࡃࡋࡶ⣲ᡭ㸦㐠㌿ࡀࣂࣛࢻ㸪ࡣ࡛✲◊ᮏࠋࡓࡳヨࡶ ᥋ゐィࡢ

㸪ᅗࡋᥦࢆ᪉ἲࡿࡍࢧࣥࢭࢆ㸧࣮ࣝ࣍ࢢࣥࣜࢸࢫ㸦ࣝࢻࣥࣁ㸪࡚ࡋࢫࣂࢹ㌴ᐊෆࡿ࠶ࡢ

6-1-6㸦ᕥᅗ㸧࡞࠺ࡼࡍ♧ィ ⨨ࢆ⪃ࡢࡇࠋࡓࡋィ ⨨ࡣ㸪ࡢࣝࢻࣥࣁᙧࡢᢕᣢ㒊ࢆ㸯㸰

➼ศྛࡓࡋ⟠ᡤ࡚࠸ࡘ㸪ᙧ≧ࡢ㠃ഃࡧࡼ࠾࿘እഃ㸦୍㒊ࡣෆഃ㸧ࡢ㸰Ⅼࡢࡘࡎィ㸰㸲Ⅼ㸪ࡼ࠾

⨨㓄ࢆࢧࣥࢭᑠᆺᅽຊࡢィ㸰㸶Ⅼࡢ㸲Ⅼ㒊㸧ࡿࡍ⥆᥋ࢆ࿘㸦ᅇ㌿୰ᚰࢡ࣮࣏ࢫࡢࣝࢻࣥࣁࡧ

ゐࡧࡼ࠾㸪እほୖࡋࢆ㠉ຍᕤ⓶ࡢᵝྠࣝࢻࣥࣁࡢᚋ㸪㏻ᖖࡢ⥺㓄⨨࣭㓄ࢧࣥࢭ㸪ࡓࡲࠋࡿ࠶࡚ࡋ

ឤ࡚ࡋ㏻ᖖࣝࢻࣥࣁࡢ㐪ឤࠋࡿ࠸࡚ࡋࡢࡶ࠸࡞ࡢ 
ᅗ 6-1-6㸦ྑᅗ㸧ࡢࡇࡣィ ࡚ࡋ㸪ࢆࣝࢻࣥࣁᢕᣢࡿࡍᡭᣦࡢ≧ែࢆ㸪ᅽຊࡢ್ࢧࣥࢭẚ

㸪ᅗࡽࡉࡁࡢᅽຊࡓࡲࠋࡍ♧ࢆᯝ⤖ࡓࡋ᥎ᐃࡽ 6-1-7 ᮏࠋࡿ࠸࡚ࡳヨࡶ᥎ᐃࡢ㐠㌿ጼໃ࡞࠺ࡼࡢ

ࢧࣥࢭయ⏕ࡓࡋ㸪ᑠᆺࡽࡇࡿ࡞⬟ྍࡀᐃ≉ࡢ㸪ᢕᣢ⟠ᡤ࠼ຍ ィࡢື⾜ᢕᣢࡣ࡛࣒ࢸࢫࢩ

 ࠋࡿࡁᮇᚅ࡛ࡀ⏝ᛂࡢ ᥋ィ┤ࡢⓎờ㔞ࡸ యࡢࡽࡽࡦࡢ㸪ᡭ࡛ࡇࡿࡍ⏝ేࢆ
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ᅗࣝࢻࣥࣁ������ෆⶶᆺᅽຊࡢࢧࣥࢭእほᡭᣦ⨨ࡢ᥎ᐃ 

�

ᅗ������ᢕᣢᅽຊኚࡾࡼ᥎ᐃྍ⬟࡞㐠㌿ጼໃࡢኚ 
 

㸦㸲㸧ຍ㏿ᗘືࡓ࠸⏝ࢆࢧࣥࢭసⅬィ ືస≉ᚩࡢᢳฟ�

⮬ື㌴㐠㌿ࡣື⾜ࡢ㸪㐠㌿⨨㸦ࣝࢻࣥࣁ㸪ࣝࢭࢡ㸪࣮࢟ࣞࣈ㸧ࡢ᧯స㔞ຍ࠼㸪㌴ᐊෆࡢ࿘

㎶⨨㸦ࣥࣙࢩ࣮ࢤࣅࢼ࣮࢝㸪࢜ࢹ࣮࢜㸪✵ㄪ࡞㸧ࡢ᧯స㸪ࡣࡓࡲ㸪㣧㣗ࡢࡑࡢ࡞ື⾜ࡢ

ከᒱࠋࡿࡓࢃ⨨ࡢ᧯సࡣ㸪ྛ⨨ືࡢస࣭ᣲືࡸ๓ฟࡢ CAN ࡢࡑ㸪ࡀࡿ࠶࡛⬟ᚓྍྲྀࡽ

ࡢࣂࣛࢻࡿࡍᑐ࿘㎶≧ἣࡸ㸪㐠㌿ࡽື⾜࿘㎶ࡢࡽࢀࡇ㠃㸪ࡢࡑࠋ࠸ࡋ㞴ࡣ ᐃ㔞ィࡢື⾜ࡢ

ὀព࣭ព㆑ศ㓄ࢆᢕᥱࡣࡇࡿࡍ㸪ࣂࣛࢻ㐠㌿ᨭ⨨ࡢ㌴୧ไᚚᑐࡿࡍᐤ࣭ඃඛᗘࢆไᚚ

 ࠋࡿ࠶㔜せ࡛࡛ୖࡿࡍಖ☜ࢆࢫࣥࣛࣂࡢ౫Ꮡᛶࡢ㸪┦ࡋ
ࢀࡽ࠸⏝ࡀ ㌟㐠ືィࡿࢀࡤࣕࢳࣉࣕ࢟ࣥࣙࢩ㸪࣮ࣔࡣ ᣲືィࡢேࡢ㸪✵㛫ෆࡣ⯡୍

㸪㌟࡚ࡗࡼࢧࣥࢭᑠᆺࡢᗘ⛬࠸࡞ࡋ㜼ᐖࢆ㸪㐠㌿࡛ࡇࡑࠋ࠸࡞ࡣᐇⓗ࡛⌧ࡣ⏝ࡢ㸪㌴ᐊෆ࡛ࡀࡿ

యࡢ≉ᐃ㒊ࡢ㐠ື㸦ຍ㏿ᗘ㸧ࢆィ ࡋ㸪ࡃ࡙ࡶࢀࡇ㐠ືண ࣭ࣔࣝࢹࢆᐇ⌧࡛ࡇࡿࡍ㸪ࣔ

ࠋࡍ♧ᅗ6-1-8ࢆィ ⎔ቃࡿࡍᮏ◊✲࡛ᥦࠋࡓࡋᣦ┠ࢆ⌧ᐇࡢ ィࡿࡍᙜ┦ࣕࢳࣉࣕ࢟ࣥࣙࢩ࣮

ࢹ⣔ิࡢࡑࡾࡼ⥺↓㸪ࡋ╔ࢆࢧࣥࢭຍ㏿ᗘࡢᑠᆺ࡚࠸⏝ࢆࢻࣥࣂࢺࢫࣜ㸪୧ᡭ㤳ࡣࣂࣛࢻ

ືࡢ㸪୍㐃࡚ࡗࡼࡇࡿࡍ࣭ศ㢮ࣝࢹ࡚ࣔࡗࡼࢱࢡࣛࢺ㌶㐨ࢆຍ㏿ᗘࡢࡇࠋࡿࡍ ィࢆࢱ࣮

సࡢࡽ≉ᐃືࡢసࡢ≉ᚩᢳฟࡸ㸪ືసࡢ࿘ᮇᛶࡢኚࢆᤊࠋࡿ࠸࡚ࡗ࡞⬟ྍࡀࡇࡿ࠼ 
 

  
ᅗ������ᑠᆺຍ㏿ᗘࢧࣥࢭ㌶㐨ືࡿࡼࢱࢡࣛࢺస≉ᚩࡢᢳฟ 

�
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㸦㸳㸧ᖖグ㘓ᆺࡢࢲ࣮ࢥࣞࣈࣛࢻᵓ⠏�

๓㡯ྛࡢ࡛ࡲィ ࢱ࣮ࢹ㌴ᐊෆ࣭እࡢᫎീྠࢆࢱ࣮ࢹᮇ㘓ࢆࡇࡿࡍ┠ⓗ㸪ᮏ◊✲࡛ࡣᅗ

6-1-9 ࡋ㐠㌿ືసሗࡢࣂࣛࢻ㸪ࡣ࡛ࢲ࣮ࢥᮏࣞࠋࡓࡋタィ࣭ヨసࢆࢲ࣮ࢥࣞࣈࣛࢻࡍࡵࡋ

࡚㸪㸰ྎ࣓ࣛ࢝ࡢຍ㏿ᗘࢧࣥࢭ㸪GPSࡢࢧࣥࢭ㸱✀㢮ࡋ㸪ࢆࡽࢀࡑ้ྠᮇ࡚ࡏࡉグ㘓࢝ࠋࡿࡍ

ࡋ㸪 30[fps][pixel]768×1024ࡁ࡙ࡶ✲◊⌮ീฎ⏬ࡢᚑ᮶ࡣࢺ࣮࣒࣮ࣞࣞࣇࡧࡼ࠾ゎീᗘࡢ࣓ࣛ

Bluetooth↓⥺㏻㸦PC㸧ࢱ࣮ࣗࣆࣥࢥࣝࢼࢯ࣮ࣃ⏝ ィࡣࢧࣥࢭGPSࢧࣥࢭ㸪ຍ㏿ᗘࡓࡲࠋࡓ

ಙࡾࡼグ㘓ࡢࢱ࣮ࢹࠋࡿࡍಖᏑࡣ⪏㟈ᛶࡢ㧗࠸SSD㸦Solid State Disk㸧࠸⏝ᩘ「ࢆ㸪RAIDࣘ

 ࠋࡓࡋಖ☜ࢆᐜ㔞ࡢ [TB]1࡚࠸⏝ࢆࢺࢵࢽ

 

ᅗ������ᖖグ㘓ᆺࡢࢲ࣮ࢥࣞࣈࣛࢻᵓᡂ�

 
ヨస࡚࠸ࡘࢲ࣮ࢥࣞࣈࣛࢻࡓࡋ㸪ᮏᏛᡤ᭷ࡢබ⏝㌴ࢆᐇ㦂㌴୧࡚ࡋィ ᐇ㦂࠸⾜ࢆ㸪ᅗ

6-1-10 㸪GPSࡢຍ㏿ᗘ㸪㌴୧๓᪉ᫎീࡢ᪉ྥࡉ㧗ࡢ㌴୧ࡍ♧ ⏬㢦ࣂࣛࢻ⨨ሗ㸪ࡿࡼ

ീྠࡀᮇ㘓ྍ⬟࡛ࢆࡇࡿ࠶☜ㄆࠋࡓࡋ�

   

ᅗ�������ヨసࡿࡼࢲ࣮ࢥࣞࣈࣛࢻࡓࡋ㉮⾜ᐇ㦂ࡢຍ㏿ᗘ࣭㌴୧๓᪉ᫎീ�

 
㸦❶� ᛅ㸪୕Ꮿ� ဴኵ㸪ᮧ� Ꮥ㸪⸨ᮏ ‽㸪Ahmad Fathullah Bin Rahim㸪ᯇỌ ᝡ㸪ᯇᮏ ༟ஓ㸪 

➉ෆ ඃᩯ㸪ᒾᮏ ᣅ㤿㸪⛅᭶ ᣅ☻㸪బࠎᮌ 㸪ྂᕷ ᖹ㸧 
 

㸴㸫㸰ࣂࣛࢻෆ㒊≧ែ᥎ᐃᢏ⾡�

㸦㸯㸧ࡵࡌࡣ�

㸴㸫㸯࡛♧࠺ࡼࡓࡋ㸪㐠㌿ࡢ࿘㎶⎔ቃࡢື⾜ࣂࣛࢻࡸከࡣࡃ㸪ࡽࢀࡑࢧࣥࢭࡸ࣓ࣛ࢝ሗ

ࠋ୍ࡿ࠸࡚ࡁ࡚ࡗ࡞⬟ྍࡀᐃ㔞࡚ࡗࡼ࣒ࢸࢫࢩ ィࡿࡍ⌮ฎࢆ ᪉࡛㸪㏻ᨾࡢせᅉࠕࡿ࡞╀

Ẽࠖࡾࡸࢇࡰࠕࡸ 㸪ࠖࡣ࠸ࡿ࠶㐠㌿ࡾࡏ࠶ࠕࡢ ⾜ࡢࣂࣛࢻศᯒ㸪ࡢᚰ⌮≧ἣࡢ࡞ࠖࡽ࠸ࡽ࠸ࠕࠖ

ືពᅗࡢ⌮ゎࡶ㔜せࠋࡿ࠸࡚ࡗ࡞ࡤ࠼㸪㏆ᖺᐇ⏝ࡢ㐍ࡴඛ㐍Ᏻ⨨㸦࣮࢟ࣞࣈᨭ㸪ᕠ⯟ᨭ

ZMP〇 e-nuvo Motion & Position㻌

〇㻌ࣛ࢞ࢸ
PC㻌࣮࣡ࢱ࣒ࣜࢫ
Windows7ᦚ㍕㻌

Baumer〇㸦ࢦࣝ㸧㻌

 HXG20c㻌

PC㻌

SSD㻌

㟁※㻌DC/AC㻌

GbE㻌

PCIe㻌

GPS㻌

DIO㻌

ຍ㏿ᗘ㻌

㻌ࢫࣝࣃ࢞ࣜࢺ

ᫎീ࣭ᣲືࢱ࣮ࢹ㛫ࡢ

ྠᮇ㻌

GbE 

Motion㻌

e-SATA㻌

Position㻌

㻌PCI Ex㻌ࢺࣇࢯ〇ᫎീ㘓ࢦࣝ

STAROOM〇㻌
RAID ࣘࢺࢵࢽ㻌

DC㟁※

USB㻌Bluetooth㻌 WiFi 

᧯స⏝➃ᮎࢺ࣮ࣀPC㻌

GbE㻌
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㸪㌴⥺⥔ᣢ࡞㸧ࡣ㸪⾜ືࡸ⎔ቃሗࡢศᯒື࡚ࡗࡼసࡢ㛤ጞࡋุ᩿ࢆ㸪ᨭࡀ࠺⾜ࢆ㸪ุࡢࡇ

స᧯ࡸุ᩿ࡢࣂࣛࢻ㸪ࡣ࡚ࡗࡼሙྜࠋ࠸࡞ࡽ㝈ࡣࡢࡶࡿࡍᫎࢆពᅗࡢࣂࣛࢻࡶࡋࡎᚲࡣ᩿

ᨭ࡞㸪㐣ࡣ࠸ࡿ࠶㸪ࡾࡓ࠸ᣍࢆಙឤࡿࡍᑐ࣒ࢸࢫࢩ㸪ᨭ࡛ࡇࡿ࡞␗┦࣭ྜ➇࡚ࡋᑐ

ࢸࢫࢩ㸪ᨭࡿࡍࡾࡓࡋ㐣ಙࢆ㐠㌿⬟ຊ㸧ࡢ㌟⮬ࡣ࠸ࡿ࠶㸦࣒ࢸࢫࢩᨭࡀࣂࣛࢻ㸪࡛ࡇ࠺⾜ࢆ

 ࠋࡿ࠶ࡀࢀᜍࡿࡌ⏕ࡀᩚྜࡢࣂࣛࢻ࣒
ᮏ⠇࡛ࡣ㸪๓⠇ࣂࣛࢻࡢィ ࡢᇶ♏ᢏ⾡ࡋ⬮❧㸪╀Ẽࡸₔ↛ᗘࢆᐃ㔞ࡿࡍᡭἲ㸪ࡧࡼ࠾㸪ࢻ

 ࠋࡿࡍሗ࿌࡚࠸ࡘ㛤Ⓨ≧ἣྛࡢᡭἲࡿࡍ᥎ᐃࢆពᅗࡢࡑࡽື⾜㐠㌿ࡢࣂࣛ
 

㸦㸰㸧║⌫㐠ື⾲ኚࡓ࠸⏝ࢆධ╀ᮇ᥎ᐃ�

㕌ឤࢆឤぬჾᐁࡢࣂࣛࢻ㸪ࡾ࠶࡛ࡘ୍ࡢࡢࡶࡿࡍ⨨ୖࡢ㸪㏻ᨾせᅉࡣẼ╀ࡢࣂࣛࢻ

࡚ࢀࡉᐇ⏝ࡀ⨨ࡿࢃ㛵Ẽ㜵Ṇ╀ࡢࡘࡃ࠸ࠋࡍࡇ㉳ࡁᘬࢆ⾶ῶࡢᩓₔ㸪ุ᩿ຊࡢ㸪ὀពຊࡋ

ࡽࢀࡇࠋࡿ࠸࡚ࡋᐃᮦᩱุࢆື⾜㌟య࠺క⏕Ⓨࡢ㸪╀Ẽ࡞ࡁഴࡢ㤳ࡸ㛫ࡓࡌ㛢ࡢ▛㸪ࡀࡿ࠸

࠸ࡿ࠶ᮇ㸦ึࡢ㸪╀Ẽࡣࡵࡓ࠺⾜ࢆᐃุ࡞ண㜵ⓗࡾࡼ㸪࡛ࡢࡶࡿࡌ⏕Ⓨ⏕ᚋࡢẼ╀ࡣ㸪ཝᐦࡣ

 ࠋࡿ࠶㔜せ࡛ࡀࡇࡿ࠼ᤊࢆணࡢࡑⓎ⏕๓㸧ࡣ
ᮏ◊✲࡛ࡣ㸪๓⠇ࡓࡋ♧║㒊ࡧࡼ࠾⾲᳨ࡢฟ⤖ᯝࡕ࠺ࡢ㸪▛ࡁືࡢ⾲ኚࡋ┠╔㸪ぬ㓰

ᅗࠋࡓࡳヨࢆẼ᳨ฟ╀ࡢ㸪᪩ᮇࡋศᯒࢆ㸪ぬ㓰ດຊ⾲ࡿ࠶࡛⾲ࡢ≉⊃ࡍ⾲ࢆດຊࡢࡵࡓࡢ 6-2-1
ࡿࡍᑐᛂ㸪ಶேᕪࡣᚑ᮶ᡭἲ࡛ࡿࡍㄆ㆑ࢆ⾲࡞࠺ࡼࡢࡇࠋࡍ♧ࢆ㸴⾲ࡓࡋ㇟ᑐࡢ㸪ศᯒࡣ

ᅔ㞴࣭ࡀᚓྲྀࡢ್‽㸪ᶆࡀ࠸ከࡀࡢࡶࡿࡵồࢆ␗ᕪࡢ㸪ྛ⾲࡚ࡋ್‽ᶆࢆ⾲ࡢᖹᖖࡵࡓ

↹㞧ࡿ࡞ၥ㢟Ⅼྛ࡛ࡇࡑࠋࡿ࠶ࡀ⾲㛫ࡢ㑄⛣࣭ኚᐤࡿࡍ㢦ࡢ㒊ࡢኚ㔞ࢆᐃ㔞ࡋ㸪ࢽ

ࢸࢫࢩ㆑ู࠸࡞ࡋᚲせࢆ್‽㸪ᶆࡋᵓ⠏ࢆ࣒ࢸࢫࢩࡿࡍᏛ⩦࣭ㄆ㆑ࡓ࠸⏝ࢆࢡ࣮࣡ࢺࢵࢿ࣮ࣝࣛࣗ

 ࠋࡓࡋᵓ⠏ࢆ࣒

   
�D�ᖹᖖ�����E�┱㛫ࡿࡏࡼࢆ��F��┠ࢆぢ㛤ࡃ��G�ཱྀࡍືࢆ��H��ᙉࡁ▐࠸�����I��Ḟఙ���

ᅗࣂࣛࢻ������⾲ࡢ�

 
ࡍศᯒࢆ࣮ࣥࢱࣃ⛣㑄ࡢ⾲ྛ࿘ᮇ㸧ࡢࡁ▐㸦㛢║㛫ࡁືࡢ▛㸪࡚ࡌ㏻ࢆ㸪⿕㦂⪅ᐇ㦂ࡓࡲ

ᯝ㸪ᅗ⤖ࡢࡇࠋࡓࡗ࡞ࡇ࠾ࢆẚ㍑ᐇ㦂ࡢศᯒ⤖ᯝࣝ࣋ࣞࡢẼ╀ࡿࡼᕫ⏦࿌⮬ࡢ⪅㸪⿕㦂ࡵࡓࡿ

ࡿࡪࡘࢆ┠ࡃᙉࠕ࠺కࢀࡇ㸪ࡇࡿࡍ㢖ฟࡀ࿘ᮇࡁ▐ࡢ㸪15[frame]௨ୗ࡞࠺ࡼࡍ♧6-2-2 ┠ࠕࠖ

☜ࢆࡇ࡞⬟ྍ⏝࡚ࡋሗ࡚ࡋணࡢ㸪╀Ẽࡀࡇࡿࢀࡽᚓࡀぬ㓰ດຊ⾲ࡢ࡞ࠖࡃぢ㛤ࢆ

ㄆࠋࡓࡋ 
 

          
�D�㛢║㛫┠どࡢ╀Ẽࣞ࣋ �ࣝ����E�▐ࡁ࿘ᮇࡢኚ�

ᅗ������▐ࡁ╀Ẽࣞࡢࣝ࣋㛵ಀゎᯒ⤖ᯝ�

㻜

㻝

㻞

㻟

㻠

㻡

㻢

㻣

㻤

㻡 㻟㻜 㻡㻡 㻤㻜 㻝㻜㻡

㼀㼕㼙㼑㼇㼙㼕㼚㼉

㻮㼘㼕㼚㼗㻌㼠㼕㼙㼑㼟

㻰㼞㼛㼣㼟㼕㼚㼑㼟㼟㻌㼘㼑㼢㼑㼘

㻜

㻝

㻞

㻟

㻠

㻡

㻢

㻝 㻣 㻝㻟 㻝㻥 㻞㻡 㻟㻝 㻟㻣 㻠㻟 㻠㻥

㼎㼘㼕㼚㼗㻌㼏㼥㼏㼘㼑㻌㼠㼕㼙㼑㼇㼒㼞㼍㼙㼑㼉

㻺
㼡㼙

㼎㼑
㼞㻌
㼛㼒
㻌㼠
㼕㼙
㼑
㼟 㻰㼞㼛㼣㼟㼕㼚㼑㼟㼟㻌㼘㼑㼢㼑㼘㻌㻝

㻰㼞㼛㼣㼟㼕㼚㼑㼟㼟㻌㼘㼑㼢㼑㼘㻌㻞
㻰㼞㼛㼣㼟㼕㼚㼑㼟㼟㻌㼘㼑㼢㼑㼘㻌㻟
㻰㼞㼛㼣㼟㼕㼚㼑㼟㼟㻌㼘㼑㼢㼑㼘㻌㻠
㻰㼞㼛㼣㼟㼕㼚㼑㼟㼟㻌㼘㼑㼢㼑㼘㻌㻡
㻰㼞㼛㼣㼟㼕㼚㼑㼟㼟 㼘㼑㼢㼑㼘 㻢
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㸦㸱㸧ࢪࣇ᥎ㄽࡓ࠸⏝ࢆ㐠㌿㞟୰ᗘࡢホ౯�

๓㡯ྠᵝ㸪๓⠇ࡢࣂࣛࢻࡢど⥺᪉ྥ᳨ฟᢏ⾡࡚ࡋ✲◊ࡓࡋ⬮❧㸪ࢪࣇ᥎ㄽࡿࡼ㐠

㌿㞟୰ᗘࡢᐃ㔞ࢆヨࢪࣇࠋࡓࡳ᥎ㄽࡣ㸪ᐃ㔞ⓗつᐃ࡛ࡢ࣮ࣝࣝࢆࠖࡉ࠸ࡲ࠸࠶ࠕ࠸࡞ࡁ᮲

ࢻࡧࡼ࠾㊥㞳㸪ࡢ㇟ὀどᑐ⥺どࡢࣂࣛࢻ㸪ࡣ࡛✲◊ᮏࠋࡿ࠶᥎ㄽ᪉ᘧ࡛ࡿࡁグ㏙࡛ㄽ⤖ࡸ௳

㐠㌿ࡿࡍᙜ┦௳㸪ྛุᐃ᮲࡚ࡋ௳ᐃ᮲ุࢆ㊥㞳ࡢ๓᪉㐲Ⅼࡢ⥺㌴ࡿ࠸࡚ࡋ⾜㉮⥺どࡢࣂࣛ

㞟୰ᗘࢆฟຊ≉ࠋࡓࡋࡢࡶࡿࡍ㸪ィ ࡢࣂࣛࢻࡿࢀࡉど㔝ゅࡢ᭷ຠど㔝ࢆᅗ 6-2-3 ࡼࡢ

 ࠋࡓࡋࡢࡶࡿࡍ៖⪄ࢆど⥺ኚືࡢ㸪㐠㌿୰ࡃ࡞ࡣ࡛⮴୍ࡢ㇟ὀどᑐ࡞㸪༢⣧࡛ࡇࡿࡍ៖⪄࠺

 
ᅗ������ど㔝ゅ➼ࡢኚᩘࡢᐃ⩏᭷ຠど㔝ࡢ㛵ಀ 

 
㐠㌿㸪㏻ᖖ㐠㌿࡚࠸⏝ࢆࢱ࣮࣑ࣞࣗࢩࢢࣥࣅࣛࢻ㸪ࡵࡓࡿࡍド᳨ࢆጇᙜᛶࡢ࣒ࢸࢫࢩࡢࡇ 

୰ Q&A ᪉ᘧࡢḟࢆࢡࢫࢱࡓࡋ㐠㌿ࢀࡒࢀࡑࢆᐇࡋ㸪ࢪࣇ᥎ㄽ⤖ᯝࢆᅗ 6-2-4 ࠺ࡼࡢ

ࢆࢡࢫࢱ㸪ḟࡾ࠶࡛ࡢࡶࡿࡼ㐠㌿ࡢࢡࢫࢱḟࡀ㏻ᖖ㐠㌿㸪ྑ㸰Ⅼࡀᕥ㸰Ⅼࡢᅗࠋࡓࡋẚ㍑

ࡓࡋᅗࡢ⥙ࡅ㒊ศ࡚࠸࠾㸪㐠㌿㞟୰ᗘࡢపୗࡀ☜ㄆ࡛ࡽࡉࠋࡓࡁ㸪ࡢࡇሗᑐ࡚ࡋ㸪ᅗ

 ࠋࡓࡋࡽ᫂ࢆࡇࡿ࠶ሗ࡛࠸㧗ࡢ㛵㐃ᛶኚࡢ㐠㌿㞟୰ᗘࡀ⋠ኚࡢࡁ▐࠺ࡼࡍ♧6-2-5

     
ᅗ������ど㔝ゅ➼ࡢኚᩘࡢᐃ⩏᭷ຠど㔝ࡢ㛵ಀ 

 
ᅗ������ḟࡢࢡࢫࢱⓎ⏕ࡁ▐ᅇᩘࡢ㛵ಀ�

 
㸦㸲㸧ࡓ࠸⏝ࢆࢱ࣮࣑ࣞࣗࢩࢢࣥࣅࣛࢻ㐠㌿⾜ືពᅗ᥎ᐃ�

๓ฟࡾ࠾ࡢ㸪✀ࡢࠎ㐠㌿ᨭࡢ࣒ࢸࢫࢩ㛤Ⓨ࣭ᐇ⏝ࡀ㐍ࡀࡿ࠸࡛ࢇ㸪ࣂࣛࢻពᅗࢆ⪃៖ࡓࡋ

㐠㌿ᨭࡣ࣒ࢸࢫࢩᮍࡔᐇ⏝ࠋ࠸࡞࠸࡚ࡗ⮳㏆࠸ᑗ᮶ࡿࡅ࠾㐠㌿ᨭࡣ࠸ࡿ࠶࣒ࢸࢫࢩ⮬ື㐠

㌿ࡿࡅ࠾࣒ࢸࢫࢩ㸪ࡢ࣒ࢸࢫࢩ౯್ࡸಙ㢗ᛶࡢపୗࢆ㜵Ṇࡋ㸪ࡾࡼᏳᨭࢆ࣒ࢸࢫࢩ㐠⏝ࡿࡍ
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◊ࡿࡍ㛵᥎ᐃࡢ㐠㌿⾜ືពᅗࡢࣂࣛࢻࡓ࠸⏝ࢆᡭἲࢢࣥࢳࢵ࣐࣮ࣥࢱࣃ㸪࡚ࡋ⾡ᇶ♏ᢏࡢࡵࡓ

 ࠋࡓࡁ࡚ࡵ㐍ࢆ✲
ᮏ◊✲࡛ࡀࣂࣛࢻࡣ㏻つ๎ࢆ㑂Ᏺࢆࡇࡿࡍ๓ᥦ㸪ࡾྲྀࢆࣂࣛࢻᕳࡃ㉮⾜⎔ቃࢆไᚚࡿࡍ

ពࡢᡤᐃࡿࡍㄏᑟࢆࣂࣛࢻࡾࡼᐇ㦂ࡢࡇࠋ࠺⾜ࢆᐇ㦂ࡿࡍㄏᑟࢆពᅗࡢࣂࣛࢻ㸪࡚ࡗࡼࡇ

ᅗࢆ㸪᥎ᐃࡁࡍពᅗ್┿ࡢ௬ᐃ࡛ࡇࡿࡍ㸪ࢢࣥࢳࢵ࣐࣮ࣥࢱࣃᡭἲࡓ࠸⏝ࢆពᅗ᥎ᐃ⢭ᗘ᳨ࡢ

ドࡓࡲࠋࡓࡗ⾜ࢆ㸪ࣂࣛࢻࡢࡇពᅗ᥎ᐃ࡛࣒ࢱࣝࣜࢆᐇ⌧ࢆ࣒ࢸࢫࢩࡿࡍᵓ⠏ࡋ㸪ࡢࡑ᭷ຠᛶ

సືࡿࢃ㛵㐠㌿ࡿ࠸࡚ࡋࡉࡲࡀࣂࣛࢻ㸪ࡣពᅗࣂࣛࢻࡿࡍ㇟ᮏ◊✲࡛ᑐࠋࡓࡋド᳨ࢆ

 ࠋࡓࡋṆ࣭ຍ㏿࣭㉮⾜࣭ῶ㏿࣭ᕥᢡ࣭ྑᢡࠖࠕࡕ࠺ࡢ
ᮏࡢ࣒ࢸࢫࢩᵓ⠏ࡣ㸪Forum8♫〇ࡢUC-win/Road 9.0.0 ࠸⏝ࢆ㸪ᅗ6-2-6࡞࠺ࡼࡍ♧㸱᪉ྥ

 ࠋࡓࡋᵓᡂࢆࢱ࣮࣑ࣞࣗࢩࢢࣥࣅࣛࢻࡓࡋ⨨㓄ࢆ࣮ࣥࣜࢡࢫ

 
ᅗ������ᮏ◊✲࡛ᵓ⠏ࡓࡋ� � � ᅗ������⿕㦂⪅ࢆᑐ㇟ࡓࡋ�

� �⨨ࢱ࣮࣑ࣞࣗࢩࢢࣥࣅࣛࢻ � � � ពᅗ᥎ᐃ⤖ᯝ�

 
㸪⮬ື㌴࡞ࠖࡿ⮳Ṇࡤࢀ࠶㉥࡛ࡀಙྕࡓࡋどㄆࠕ㸪ࡣ㉮⾜⎔ቃෆࡿࡍ♧ᥦࡀࢱ࣮࣑ࣞࣗࢩ

㐠㌿ࡿࡅ࠾ᇶᮏⓗ࡞㏻つ๎ࡢ㑂Ᏺࢆ๓ᥦ㸪ಙྕࡸ࿘㎶㌴୧ࡢ㏻㔞ࡢ࡞⎔ቃไᚚ㔞ࢆ㓄⨨ࡋ

࠺ࡼࡿࢀࡉㄏᑟ㐠㌿⾜ືពᅗࡢ㸪ᡤᐃࡃ࡞㐪ឤ㐠㌿ࡢࡾ࠾㏻ᖖࡣ⪅㸪⿕㦂ࡾࡼࢀࡇࠋࡓ

స᧯ࡢ➼ࣝࢻࣥࣁ㸦ࢱ࣮ࢹ⾜㐠㌿࣭㉮ࡢ㸪⣙500[s]࣭10,000 Ⅼࡣ࡛࣒ࢸࢫࢩࢱ࣮࣑ࣞࣗࢩࠋࡓࡋ

㔞㸪ࡧࡼ࠾㌴୧ࡢ㏿ᗘࡸ⨨㸧ྲྀࢆᚓࡋ㸪㐠㌿⾜ືࢆศ㢮ࡿࡍពᅗࣛࢆࣝ࣋ศᯒ࣭࣮ࣥࢱࣃࠋࡿࡍ

ḟ㸪㏿ᗘ࣭ຍ㏿ᗘ࣭ࢢࣥࣜࢸࢫゅᗘ࣭ࣝࢲ࣌᧯స㔞4ࢆ್ྛࡢ ḟඖࡢᏛ⩦࡚ࡋࢱ࣮ࢹ㸪Ṇ࣭

ຍ㏿࣭㉮⾜࣭ῶ㏿࣭ᕥᢡ࣭ྑᢡࡢពᅗࣛࣝ࣋ẖィ6 ࡢࡘΰྜṇつศᕸ㸦GMM : Gaussian Mixture 
Models㸧ࢆᵓ⠏ࡢࡇࠋࡿࡍΰྜṇつศᕸ࡛ࣔࡇࡿ࠸⏝ࢆࣝࢹ㸪ᖹᆒ࡛83.3 㸣ࡢ⢭ᗘ࡛ពᅗ᥎ᐃࡀ

࠺ࡼࡍ♧㸪ᅗ6-2-8ࡽࡉࠋࡍ♧ᅗ6-2-7ࢆᯝ⤖ࡢࡇࠋࡓࡋㄆ☜ࡾࡼ㦂⪅ᐇ㦂⿕ࢆࡇࡿࡁ࡛

ࡍᵓ⠏ࢆ࣒ࢸࢫࢩ࠺⾜ࢆពᅗ᥎ᐃࡢࣂࣛࢻ㸪࡚ࡋ⾜ే⟭₇ࡢࣥࣙࢩ࣮࣑ࣞࣗࢩࢢࣥࣅࣛࢻ㸪

ࢫࢩ᥎ᐃ࣒ࢱࣝࣜࡿࡍ᥎ᐃࢆពᅗࡢ㸪㏲ḟྛⅬ࡛ࡽࡀ࡞ࡋࢆ㐠㌿ࡀࣂࣛࢻ⪅㸪⿕㦂࡛ࡇࡿ

 ࠋࡓࡋᵓ⠏ࢆ࣒ࢸ
ࢧࡢ࣮ࣥࣜࢡࢫࡿࡍ♧ᥦࢆᫎീࣥࣙࢩ࣮࣑ࣞࣗࢩ㸪࡚࠸⏝ࢆ࣒ࢸࢫࢩ᥎ᐃ࣒ࢱࣝ㸪࡚ࣜࡋࡑ

ࡑ㸪⎔ቃไᚚ㔞ࡾࡼᮏᐇ㦂ࠋࡓࡗ⾜ࢆᐇ㦂ࡢቃ࡛⎔ࡿ࡞␗ࡢࢬࢧࡢ࡞ࣝࢻࣥࣁࡢ⏝స᧯ࡸࢬ

ࡢ㐠㌿⾜ືពᅗࢆኚࡢࡑ㸪ࡋ௬ᐃࡢࡶࡿࡌ⏕ࡀኚࡢື⾜㐠㌿ࡢࣂࣛࢻ࡚ࡗࡼᥦ♧᪉ἲࡢ

᥎ᐃ⢭ᗘࡢኚ࡚ࡋᤊࠋࡓ࠼ᐇ㦂࡛ࡣ㸴ྡࡢ⿕㦂⪅ࢆ㸱ྡࡘࡎศࡋ㸪ᅗ 6-2-8 㸪࡞࠺ࡼࡿ࠶

๓᪉ᕥྑࢆᖜ࣭㧗2mゅ࡛࣮ࣥࣜࢡࢫࡢᅖࢱ࣮࣑ࣞࣗࢩࡓࢀࡲA㸦Wide㸧㸪㸰㸲ࢳࣥᾮᬗࣔࢽ

ࢱ࣮࣑ࣞࣗࢩࡓ࠸⏝ࢆ㸱㠃ࢱ B㸦Narrow㸧ࡢࣉ࣮ࣝࢢྛࢆ㐠㌿⾜ືពᅗࣛࡢࣝ࣋Ꮫ⩦⏝ࢀࡒࢀࡑ

㐺⏝ࡢࡑࠋࡓࡋᚋ㸪ࡢ࡚ࡍ⿕㦂⪅㸪ࢱ࣮࣑ࣞࣗࢩA/Bࡢ࡛ࢀࡒࢀࡑ㐠㌿ࣥࣙࢩ࣮࣑ࣞࣗࢩពᅗ

᥎ᐃࢆᐇࡋ㸪ពᅗ᥎ᐃ⢭ᗘࢆ⟬ฟࡽࡉࠋࡓࡋᐇ㦂ᚋࡢ⿕㦂⪅࣒ࢱࣝࣜពᅗ᥎ᐃࡢᵝᏊࣅࢆ

ࡑࠋࡓࡋ౫㢗ࢆᕫホ౯⮬ࡢ⋠⮴ྜࡢ㸪㐠㌿⾜ືពᅗ᥎ᐃࡽࡀ࡞ࡾ㏉ࡾࢆ㐠㌿ࡢ㸪⮬㌟ࡋ♧ᥦ࡛࢜ࢹ

ᯝ㸪ᅗ⤖ࡢ 6-2-9 ࠾ࢱ࣮࣑ࣞࣗࢩࡓࡋ⏝㐺⏝⩦㸪Ꮫࡶ࡚࠸࠾ࣉ࣮ࣝࢢࡢࢀࡎ࠸㸪࠺ࡼࡍ♧
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ࡇࠋࡓࡗ࡞ᯝ⤖ࡿᅇୖࢆ᥎ᐃ⢭ᗘࡿࡅ࠾ࢱ࣮࣑ࣞࣗࢩࡓࡗ࡞ࡋ⏝㐺⏝⩦㸪Ꮫࡀ᥎ᐃ⢭ᗘࡿࡅ

㸪ᐃࡾ࡞ࡽ᫂ࡀ㛵㐃ᛶࡢ᥎ᐃ⢭ᗘࡿࡼࢀࡇࡽࡉᥦ♧᪉ἲ㸪ࡢࡑ㸪⎔ቃไᚚ㔞ࡽࡇࡢ

 ࠋࡓࡁㄆ࡛☜ࡀࡇࡿ࠸࡚ࢀࡉ࡞༑ศࡀࡢ㐠㌿⾜ືពᅗࡓࡋ

  
ᅗ������࣒ࣜࢱࣝពᅗ᥎ᐃࢺ࣮ࣕࢳ࣮ࣟࣇࡢ࣒ࢸࢫࢩᐇ⾜⤖ᯝ�

 

�

A ࢆᏛ⩦ࣉ࣮ࣝࢢࡓ࠸⏝              BࢆᏛ⩦ࣉ࣮ࣝࢢࡓ࠸⏝ 
ᅗ����� ホ౯ࡢ㉮⾜⎔ቃᥦ♧ຠᯝࡓ࠸⏝ࢆពᅗ᥎ᐃ࣒ࢱࣝࣜ�

 
㸦❶� ᛅ㸪୕Ꮿ� ဴኵ㸪ᮧ� Ꮥ㸪 

⸨ᮏ ‽㸪ᯇᮏ ༟ஓ㸪⚟ᒣ ⫱ஓ㸪Elvin Tiong Chew Lun㸪Ⲷ ᬛᡂ㸪ῦᕝ ♸ᶞ㸧 
 
 

㸴㸫㸱ࡾࢃ࠾��

ᮏ◊✲࡛ࡣ㸪ᕤᏛⓗ࡞ィ ᢏ⾡ࡓࡋ⬮❧⮬ື㌴ࡢ㐠㌿ᨭࡢࡵࡓࡢ࣒ࢸࢫࢩᇶ♏ᢏ⾡࡚ࡋ㸪ࢻ

ᛶࡢᇶᮏせ⣲ࡢ࡞ࢱ࣮ࣗࣆࣥࢥࡸ࣓ࣛ࢝ࠋࡓࡋᵓ⠏ࢆ⾡ෆ㒊≧ែ᥎ᐃᢏࣂࣛࢻ⾡ィ ᢏࣂࣛ

㸪ࡽሗࡢࡽࢀࡇ㸪ࡶࡿ࡞⬟ྍࡀሗ㞟ࡢ㸪㧗⢭ᗘ࣭ᐜ㔞ࡾࡼ㸪ప౯᱁ୖྥࡢ⬟

ᅔ㞴ࡀ 㸪┤᥋ィࡾࡼࢀࡇࠋࡓࡋᶍ⣴ࢆ⾡ᇶ♏ᢏࡿ࠺ࡋ⌧ᐇࢆែホ౯≦ࣂࣛࢻ࠸㏆ุ᩿ࡢࢺࣄ

㸪ࡶᚋࠋࡓࡋ♧ࢆ㛤Ⓨ᪉ྥᛶࡢࡑ࣒ࢸࢫࢩᇶᮏࡢࡵࡓࡿࡍᐃ㔞ࢆ࡞㸪╀Ẽ㸪⑂ປ㸪ពᅗ࡞

ࡢ㸪⮬ື㌴ࡾࡼࡶࡣ㸪Ᏻ㐠㌿ᨭࡵ㐍ࢆᛶ⬟ྥୖ㸪ᐇ㦂࣭ᐇドࡢ࣒ࢸࢫࢩ ィࣂࣛࢻࡢࡽࢀࡇ

᭷ຠά⏝ᐤࡿࡍᢏ⾡ࡢᐇ⌧ࡿࡍ⥆⥅ࢆ✲◊࡚ࡅྥᡤᏑ࡛ࠋࡿ࠶ 
㸦❶� ᛅ㸪୕Ꮿ� ဴኵ㸪ᮧ� Ꮥ㸧�
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㐠㌿⾜ືពᅗ᥎ᐃ⤖ᯝ㻌
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