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㸯㸮. ᩍ員㸦◊✲室㸧ά動実⦼ 

 

㸯―㸯㸬ᩍᤵ 大平 孝㸪≉任ᩍᤵ 塚ᮏ 悟司㸪助手 㜿㒊 士㸪◊✲員 Ỉ㇂ ㇏㸪 

◊✲員 ☾㇂ 庄一㸪◊✲員 小幡 ㈼三㸪◊✲員 井上ⰾ᫂㸪◊✲員 ᯇ㔝 和夫  

【展示会】 
[1] 「MicURZaYe 2019」, PacificR YRkRhaPa, 「ワイヤレス給㟁ドローンの幕㛤け」, デモ展示㸪波動工

学研究室(大平研究室), NRY. 27-29, 2019. 
[2] 「CEATEC JAPAN 2019」㸪幕張メッセ,「ドローン無人充㟁ステーション」㸪デモ展示㸪㇏橋技術科

学大学(大平研究室), OcW. 15-18, 2019. 
[3]「イノベーション・ジャパン 2019 㹼大学見本市㸤ビジネスマッチング㹼」㸪TRk\R Big SighW, 「未来

ビークルシティ 㹼環境にやさしく㸪安全・安心な次世代㒔市交㏻を実現する技術㹼㸪デモ展示㸪

波動工学研究室(大平研究室)㸪AXg. 29-30, 2019. 
 
【学会発表】 
[1] DaigR ITO, ³Via-Wheel PRZeU TUaQVfeU SWUXcWXUe UViQg RRWaU\ CRQQecWRUV,  ́ IEEE AP/MTT-S MidlaQd 

SWXdeQW E[SUeVV AXWXPQ 2019, S5-2, Dec. 2019  
[2] JXQ\a ShiQWaQi, ³SXSSUeVViRQ Rf Leakage ElecWURPagQeWic Field fRU AXWRPaWic GXided VehicleV UViQg 

CaSaciWiYe CRXSliQg WiUeleVV PRZeU TUaQVfeU,  ́IEEE AP/MTT-S MidlaQd SWXdeQW E[SUeVV AXWXPQ 2019, S5-
3, Dec. 2019  

[3] R\R\a HRQda, ³CeQWeU-Fed CRPSRViWe RighW- aQd LefW-HaQded CaSaciWiYe CRXSliQg ElecWUified RRadZa\ fRU 
AcceleUaWiRQ EQhaQcePeQW WiQQiQg Whe MiQi 4WD DUag Uace YRkRhaPa CXS 2019,  ́ IEEE AP/MTT-S 
MidlaQd SWXdeQW E[SUeVV AXWXPQ 2019, S5-1, Dec. 2019.  

[4] 塚本悟司・㜿㒊晋士・大平 孝, ³㟁界方式WPTによるドローン充㟁ステーション,  ́MWE2019, FR3A-
2, パシフィコ横浜, NRY. 2019  

[5] 㜿㒊晋士・大平 孝, ³㏫ドハティ原理による㈇荷変動ロバスト RF 整流回㊰,  ́MWE2019, WE3B-4, 
パシフィコ横浜, NRY. 2019  

[6] ShiQji ABE, TakaVhi OHIRA, ³[IQYiWed LecWXUe] RF IQSXW IPSedaQce FRUPXla RQ SiQgle-SeUieV DiRde RecWifieUV 
FeaWXUiQg FlRZ-AQgle ETXaWiRQ,  ́2019 AViaQ WiUeleVV PRZeU TUaQVfeU WRUkVhRS, NRY. 2019  

[7] HikaUX KITAOKA, ShiQji ABE, SaWRVhi TSUKAMOTO, TakaVhi OHIRA, ³MiQiPXP Si]e DeVigQ Rf 
CaSaciWiYe CRXSleU fRU WiUeleVV PRZeU TUaQVfeU WR AchieYe SSecified PRZeU EfficieQc\,  ́2019 AViaQ WiUeleVV 
PRZeU TUaQVfeU WRUkVhRS, NRY. 2019 [2019 AViaQ WiUeleVV PRZeU TUaQVfeU WRUkVhRS SWXdeQW AZaUd 受㈹]  

[8] TVXkaVa YOSHIDA, ShiQji ABE, TakaVhi OHIRA, ³HaPilWRQiaQ ASSURach WR ElecWURde ShaSe E[SlRUaWiRQ Rf 
SWURQg CaSaciWiYe CRXSleUV fRU WiUeleVV PRZeU TUaQVfeU,  ́2019 AViaQ WiUeleVV PRZeU TUaQVfeU WRUkVhRS, NRY. 
2019  

[9] KeiVXke MIYAJI, SaWRVhi KOYAMA, MiQRUX MIZUTANI, ShiQji ABE, TakaVhi OHIRA, ³PRZeU CRQWURl 
SchePe Rf PaUallel CRQQecWed ClaVV E IQYeUWeUV UViQg PhaVe AdjXVWPeQW Rf Each GaWe SigQal,  ́2019 AViaQ 
WiUeleVV PRZeU TUaQVfeU WRUkVhRS, NRY. 2019  

[10] 大平 孝, 「ドローン給㟁ステーション㟁界結合WPT理ㄽ」, IEEE MTT-S KaQVai ChaSWeU TechQical 
WRUkVhRS, OVaka, SeSW. 2019 

[11] 新㇂純弥・柴田㞝大・㜿㒊晋士・坂井尚㈗・大平 孝, 「㟁化㐨㊰における㐲端全反射可変整合回

㊰方式のV-WPT実機実証」, 2019年㟁子情報㏻信学会㏻信ソサイエティ大会, QR. B-20-9, S.389, SeS. 
2019 

[12] 宮地啓㍜・小山哲志・水㇂ ㇏・㜿㒊晋士・大平 孝, 「各ゲート信号の位相ㄪ整を用いる並列接

続 E 級インバータの㟁力制御手法」, 2019 年㟁子情報㏻信学会㏻信ソサイエティ大会, QR. B-20-8, 
S.388, SeS. 2019 

[13] 㜿㒊晋士・大平 孝, 「複素インピーダンスを実抵抗に変換するLC整合回㊰の最短ポアンカレ㛗
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さおよび㟁力効率」, 2019年㟁子情報㏻信学会㏻信ソサイエティ大会, QR. B-20-3, S.383, SeS. 2019 
[14] 水㇂ ㇏・大平 孝, 「LC3 素子および 4 素子で構成されるジャイレータのポアンカレ㛗,」 2019

年㟁子情報㏻信学会㏻信ソサイエティ大会, QR. B-20-1, S.381, SeS. 2019 
[15] KRU\a ChiaWhRQg, ³TheRUeWical FRUPXlaV Rf Whe Ma[iPXP IQVWaQWaQeRXV CXUUeQW aQd VRlWage Rf Whe DiRdeV iQ 

Whe BUidge-T RecWifieU CiUcXiW,  ́IEEE AP/MTT-S MidlaQd SWXdeQW E[SUeVV SSUiQg 2019, S4-1, ASU. 2019  
[16] KaUakaZa YXichiUR, ³OSWiPi]aWiRQ Rf SZiWchiQg FUeTXeQc\ fRU WeighW RedXcWiRQ Rf SRlid-SWaWe TUaQVfRUPeU,´ 

IEEE AP/MTT-S MidlaQd SWXdeQW E[SUeVV SSUiQg 2019, S2-1, ASU. 2019 
 
【寄稿】 
[1] TakaVhi OhiUa, ³EQigPa: PRiQcaUp leQgWh,  ́IEEE MicURZaYe Maga]iQe, YRl.21, QR.3, SS.120-121, MaUch 2020 
[2] 大平 孝, 「㟁圧反射㸪㟁流反射㸪㟁力反射 これでわかった! 三つの反射係数, 」 RFワールド, QR.49, 

SS.103-105, Feb. 2020 
[3] TakaVhi OhiUa, ³EQigPa: SWaQdiQg-ZaYe UaWiR,  ́IEEE MicURZaYe Maga]iQe, YRl.21, QR.2, SS.108-109, Feb. 

2020 
[4] TakaVhi OhiUa, ³EQigPa: CRPSle[ UeflecWiRQ,  ́IEEE MicURZaYe Maga]iQe, YRl.21, QR.1, S.121, JaQ. 2020 
[5] 大平 孝 「ワイヤレス㟁力伝㏦」, 㟁波技術協会報 FORN㸪QR.330, SS.46-49, SeS. 2019 
[6] 大平 孝 「㟁界結合ワイヤレス㟁力伝㏦」, MOTORエレクトロニクス, QR.10, SS.93-102, ASUil 2019 
 
【ㄽ文】 
[1] 大平 孝, 「回㊰図で理解する複比保存則」, 㟁子情報㏻信学会誌, YRl.102, QR.11, SS.1061-1064, NRY. 

2019 
[2] 平田明史・山田寛喜・大平 孝, 「直接波を特定する㧗分解能㟁波到来方向推定による屋内位置検

出,  ́㟁学ㄽ(C), YRl.139, QR.8, SS.900-909, AXg. 2019  
[3] 大平 孝, 「フリスと kQ」, ITUジャーナル, YRl.49, QR.7, SS.13-16, JXl\ 2019  
[4] 大平 孝, 「スミスチャートの縮尺とポアンカレ㊥㞳」, 信学誌, YRl.102, QR.4, SS.359-361, ASUil 2019  
 
【著書】 
[1] 塚本悟司・坂井尚㈗・大平孝㸪「㟁界結合方式による EV ㉮行中給㟁技術」, 㟁気自動㌴のモーシ

ョンコントロールと㉮行中ワイヤレス給㟁, 第 3章の第 5節, SS.306-312, Ma\, 2019.   
[2] 大平 孝㸪「㟁界結合と磁界結合の統一理ㄽ」, 㟁気自動㌴のモーションコントロールと㉮行中ワ

イヤレス給㟁」, 第 2章の第㸱節, SS.246-251, Ma\, 2019  
 
【国㝿会㆟(IQWeUQaWiRQal CRQfeUeQceV】 
[1] T. OhiUa, S. TVXkaPRWR, N. Sakai, S. Abe, M. SXgiQR, N. SakXUa, aQd K. SaVaki, ³LiYe dePRQVWUaWiRQ: AQ HF 

caSaciWiYe ZiUeleVV SRZeU WUaQVfeU WR a TXad-URWRU dURQe,  ́IEEE IQWeUQaWiRQal S\PSRViXP CiUcXiWV aQd S\VWePV, 
ISCAS 2019, A3P-O, 2336, SaSSRUR, Ma\ 2019.  

 
【技術報告】 
[1] 北岡晃・宜保㑈大・小山哲志・チアトーン コーヤー・磯㇂庄一・㜿㒊晋士・大平孝, 「[依㢗ㅮ演㹛

㟁界結合によるミニ四㥑の㉮行中ワイヤレス給㟁 㹼 4P を 1 秒台で㥑け抜ける㧗周波技術科学 
㹼」, 信学技報, YRl. 119, QR. 380, WPT2019-53, SS. 23-28, JaQ. 2020 

[2] 望月勇杜・㜿㒊晋士・水㇂ ㇏・坂井尚㈗・大平 孝, 「㟁界結合方式㉮行中ワイヤレス㟁力伝㏦の

ための㟁化㐨㊰の損失要因分析」, 信学技報, YRl. 119, QR. 333, WPT2019-47, SS. 17-22, Dec. 2019 
[3] 新㇂純弥・㜿㒊晋士・ 坂井尚㈗・大平 孝, 「㟁界結合型WPTを用いた工場内搬㏦システムの漏

洩㟁磁界抑制㹼 ㏦㟁㟁極㒊分の漏洩抑制 㹼」, 信学技報, YRl. 119, QR. 333, WPT2019-46, SS. 11-16, 
Dec. 2019 
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[5] 北岡 晃・㜿㒊晋士・塚本悟司・大平 孝, 「㏦受対称形㟁界・磁界結合器の寸法から求まるLC整

合回㊰の最大㟁力効率」, 信学技報, YRl. 119, QR. 218, WPT2019-33, SS. 37-42, OcW. 2019 
[6] 宜保 㑈大・㜿㒊晋士・西岡正悟・大平 孝, 「[依㢗公演] 整流動作を用いた 6.78 MH] 1.5 W 半導

体切替整合回㊰」, 信学技報, YRl. 119, QR. 218, WPT2019-34, SS. 43-46, OcW. 2019 
 
【報㐨掲㍕】 
[1] 日刊自動㌴新聞, 「JST、NEDOの大学見本市 16回目の㛤催 最新研究・㛤発提案活発に」, 2019.9.2 
[2] 交㏻毎日新聞, 「イノベーション・ジャパン 19㛤催 500㉸の研究㛤発や展示・発表」, 2019.9.5  
[3] 日本経済新聞, 「㐨㊰舗装で太㝧光発㟁 ミライラボ、EV給㟁も 中日本㧗㏿などCASE対応」, 

2019.11.13 
[4] 日経産業新聞, 「新技術で未来をつくれ 「眠れぬ㈨産」発㟁に活用 㐨㊰に太㝧光パネル ㉮行

EVに無線給㟁」, 2020.1.31 
 
【表彰および感ㅰ状】 
[1] 北岡 晃・宜保㑈大・新㇂純弥・小山哲志・ChiaWhRQg KRU\a・本多亮也・磯㇂庄一・㜿㒊晋士㸪最

優秀㈹ 㸪2019 年度㟁子情報㏻信学会無線㟁力伝㏦研究会 『ミニ四㥑ワイヤレス給㟁㉮行レース 
㹼WPT受㟁台㌴を牽引㸟㹼』㸪  

[2] 北岡 晃・宜保㑈大・小山哲志・ChiaWhRQg KRU\a・磯㇂庄一・㜿㒊晋士㸪最優秀㈹㸪2019年度㟁子

情報㏻信学会無線㟁力伝㏦研究会 『ミニ四㥑ワイヤレス給㟁㉮行レース 㹼WPT 受㟁台㌴を牽

引㸟㹼』  
[3] 宜保㑈大・㜿㒊晋士㸪特別㈹㸪『2019 年度㟁子情報㏻信学会無線㟁力伝㏦研究会 ミニ四㥑ワイヤ

レス給㟁㉮行レース 㹼WPT受㟁台㌴を牽引㸟㹼』  
[4] 㜿㒊晋士㸪若手奨励㈹ 㸪一般社団法人㟁子情報㏻信学会無線㟁力伝㏦研究専㛛委員会 2019-04-22  
[5] 㜿㒊晋士・西岡正悟・正木敬章・㤿場涼一・宮地啓㍜・ 宜保㑈大・磯㇂庄一㸪特別㈹㸪2019年度

㟁子情報㏻信学会無線㟁力伝㏦研究会 『WPTコンテスト〜目の前の壁を㉸えろ㸟! 』 
 
㸯㸫㸰㸬准ᩍᤵ ⏣ᮧ ᫀ也 

【展示会】 
[1]「イノベーション・ジャパン 2019 大学見本市」㸪東京ビッグサイト㸪「㍍㔞で㟁力と㏻信を同時

に伝える水中無線伝㏦システム」㸪2019.8.29-30 
[2]「マイクロウェーブ展㸦MWE㸧 2019 大学展示」㸪パシフィコ横浜㸪㟁磁波工学研究室㸦田村研究

室㸧㸪「㐽蔽空㛫におけるワイヤレス㟁力情報伝㏦」㸪NRY㸬2019㸬 
 
【ㅮ演・ㅮ座・シンポジウム】 
[1] MaVa\a TaPXUa, KRXVXke MXUai, ShiQji NiPXUa, ³[IQYiWed]UQdeUZaWeU WPT aQd CaYiW\ ReVRQaQce EQabled 

WPT FRcXViQg RQ CaSaciWiYe CRXSliQg,  ́iQ PURc. 2019 AViaQ WiUeleVV PRZeU TUaQVfeU WRUkVhRS, Xi'aQ, 
ChiQa, NRY. 2019, SS.1í5. 

 
【ㄽ文】 
[1] ShiQji NiPXUa, DaigR FXUXVX, MaVa\a TaPXUa,³IPSURYePeQW iQ PRZeU TUaQVPiVViRQ EfficieQc\ fRU Cavity 

Resonance-EQabled WiUeleVV PRZeU TUaQVfeU b\ UWili]iQg PURbeV WiWh VaUiable ReacWaQce,  ́ IEEE TUaQV. 
Microwave Theory and Techniques, pp.1-11, Jan. 2020. ( Early Access ) 

[2] DaigR FXUXVX, MaVa\a TaPXUa, ³DeVigQ Rf CaSaciWiYe PlaQaU PRZeU TUaQVPiWWeU aQd ReceiYeU fRU CaYiW\ 
ReVRQaQce eQabled WiUeleVV PRZeU TUaQVfeU,  ́IEEE MicURZaYe aQd WiUeleVV CRPSRQeQWV LeWWeUV, YRl. 29, QR. 
8, SS.566í568, AXg. 2019. 
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【国㝿会㆟】 
[1] Daiki FXjii, ShiQji NiPXUa, MaVa\a TaPXUa, ³[SSecial SeVViRQ]DeVigQ Rf DiffeUeQWial RecWifieU CiUcXiW FRcXViQg 

RQ LRad FlXcWXaWiRQ Rf SWRUage CaSaciWRU DXUiQg ChaUgiQg,  ́iQ PURc. 2019 AVia-Pacific MicURZaYe CRQfeUeQce, 
SiQgaSRUe, Dec. 2019, SS.1062í1064.  

[2] KRXVXke MXUai, MaVa\a TaPXUa, ³[SSecial SeVViRQ]IPSURYePeQWV Rf TUaQVfeU EfficieQc\ iQ CaSaciWiYe 
WiUeleVV PRZeU TUaQVfeU UQdeU SeaZaWeU,  ́iQ PURc. 2019 AVia-Pacific MicURZaYe CRQfeUeQce, SiQgaSRUe, Dec. 
2019, SS.840í842. 

[3] MaVa\a TaPXUa, KRXVXke MXUai, Daiki FXjii, ³[SSecial SeVViRQ]LighWZeighW aQd High-EfficieQc\ CRXSleU 
SXiWable fRU UQdeUZaWeU WPT S\VWeP,  ́iQ PURc. 2019 AVia-Pacific MicURZaYe CRQfeUeQce, SiQgaSRUe, Dec. 
2019, SS.7í9. 

[4] MaVa\a TaPXUa, KRXVXke MXUai, YaVXPaVa Naka, ³CaSaciWiYe CRXSleU UWili]iQg ElecWUic DRXble La\eU fRU 
WiUeleVV PRZeU TUaQVfeU UQdeU SeaZaWeU,  ́iQ PURc. 2019 IEEE MTT-S IQW. MicURZaYe S\PSRViXP, BRVWRQ, 
MA, JXQ. 2019, SS.1415í1418. 

 
【国内発表】 
[1] 村井宏㍜・田村昌也㸪「㟁界結合型海水中無線㟁力伝㏦における㧗効率結合器の設計」㸪2019 信学

ソ大㸪QR.ABS-1-3㸪S.S-34㸪SeS. 2019. 
[2] 二村真司・田村昌也㸪「平㠃容㔞性㏦受㟁器を用いたキャビティ共振モード WPT における㧗効率

化手法」㸪 2019信学ソ大㸪QR.B-20-18㸪S.398㸪SeS. 2019. 
[3] 藤井大㈗・古巣大吾・二村真司・田村昌也㸪「充㟁時における蓄㟁キャパシタの㈇荷変動に着目し

た差動整流回㊰の設計」㸪 2019信学総大㸪QR.B-21-11㸪S.464㸪MaU. 2019. 
[4] 二村真司・藤井大㈗・田村昌也㸪「キャビティ共振モード WPT における反射プローブと㟁力伝㏦

効率の㛵係」㸪 信学技報 WPT2019-15, YRl.119, QR.74㸪SS.25í30㸪JXQ. 2019. 
 
㸰㸬ᩍᤵ Ḉ井 庸司㸪准ᩍᤵ ✄⏣ 亮史 

【ㅮ演・ㅮ座・シンポジウム】 
[1] 櫻井庸司㸪「カルシウムイオン㟁池実現に向けた材料㛤発」㸪第 106 回新㟁池構想㒊会㸪JR 博多シ

ティ㸪2019.5.10. 
[2] R\Rji IQada, ெChalleQgeV iQ MaWeUialV aQd PURceVViQg fRU CeUaPic-BaVed All-SRlid-SWaWe BaWWeUieV´㸪 UQiYeUViW\ 

Rf CalgaU\ DeSaUWPeQW SePiQaU, UQiYeUViW\ Rf CalgaU\, 2019.10.18. 
[3] 櫻井庸司㸪「リチウムイオン㟁池の現状・ㄢ㢟と㇏橋技科大における次世代㟁池研究状況」㸪一般

社団法人 NPERC-J 㟁池セミナー「最新の蓄㟁池技術と将来展望」㸪ビジョンセンター日本橋㸪

2019.11.22. 
 
【学会発表】 
[1] R. IQada, ³ReVeaUch aQd DeYelRSPeQW fRU CeUaPic-Based All-Solid-SWaWe LiWhiXP BaWWeUieV ,́ EPeUgiQg 

Technologies for Sustainable Energy Solutions 2nd Annual Conference, Calgary, Canada, 2019.8.29. 
[2] Y. MXUaWa, T. ObaWa, M. HaPaVaki, R. IQada, Y. SakXUai, ³ElecWURl\We DeSeQdeQc\ RQ Ca2+ Insertion/ 

Extraction Properties of V2O5 ,́ 236Wh MeeWiQg Rf The ElecWURchePical SRcieW\, Z01-2408, Atlanta, GA, USA, 
2019.10.15. 

[3] R. Inada, D. A]XPa, M. WaQg, J. SakaPRWR, Y. SakXUai, ³ChaUacWeUi]aWiRQ Rf TiQ PhRVShide FilPV fRU All-
Solid-SWaWe BaWWeU\ AQRde FabUicaWed B\ AeURVRl DeSRViWiRQ ,́ 236Wh MeeWiQg Rf The ElecWURchePical SRcieW\, 
A07-0709, Atlanta, GA, USA, 2019.10.16. 

[4] 梅本㱟志㑻・村田芳明・尾畑智広・濵㷂将・渡㑔孟・伊藤大㈗・稲田亮史・櫻井庸司㸪「カルシウ

ムイオン㟁池用ニオブタングステン㓟化物㈇極の㟁気化学特性評価」㸪第 50回中㒊化学㛵係学協

会支㒊㐃合秋季大会㸪2G01㸪信州大学㸪2019.11.10. 
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[5] 渡㑔孟・村田芳明・尾畑智広・濵㷂将・梅本㱟志㑻・伊藤大㈗・稲田亮史・櫻井庸司㸪「カルシウ

ムイオン㟁池用CaV4O9正極の基礎検討」㸪第 50回中㒊化学㛵係学協会支㒊㐃合秋季大会㸪2G02㸪
信州大学㸪2019.11.10. 

[6] 尾畑智広・村田芳明・濱崎将・梅本㱟志㑻・渡㑔孟・伊藤大㈗・稲田亮史・櫻井庸司㸪「カルシウ

ムイオン㟁池用 V6O13正極の基礎検討」㸪第 50 回中㒊化学㛵係学協会支㒊㐃合秋季大会㸪2G03㸪
信州大学㸪2019.11.10. 

[7] 原絢哉・喜井大揮・稲田亮史・櫻井庸司・㕥木㐩也・若松直樹・中桐康司・八尾剛史㸪「様々な充

㟁レートにおけるグラファイト㈇極上リチウムデンドライトの析出形態変化」㸪第 50回中㒊化学

㛵係学協会支㒊㐃合秋季大会㸪2G07㸪信州大学㸪2019.11.10. 
[8] 㨣㢌㥴介・東大㈗・稲田亮史・櫻井庸司㸪「エアロゾルデポジション法によるバナジウム㓟リチウ

ム正極厚膜の作製及び特性評価」㸪第 50回中㒊化学㛵係学協会支㒊㐃合秋季大会㸪2G08㸪信州大

学㸪2019.11.10. 
[9] 斎藤正也・稲田亮史・櫻井庸司・南浩成・根守浩良・㔝村㞞也㸪「エアロゾルデポジション法を用

いた積層型固体㟁解㉁材料の作製及び特性評価」㸪第50回中㒊化学㛵係学協会支㒊㐃合秋季大会㸪

2G09㸪信州大学㸪2019.11.10. 
[10] 細川寛将・板㇂明浩・竹田惇人・山崎佑㍜・稲田亮史・櫻井庸司㸪「低融点リチウム含有㓟化物

を添加したガーネット型㓟化物固体㟁解㉁の特性評価」㸪第 50回中㒊化学㛵係学協会支㒊㐃合秋

季大会㸪2G10㸪信州大学㸪2019.11.10. 
[11] 溝脇名津・坂東尚樹・後藤紀勝・稲田亮史・櫻井庸司㸪「単一粒子測定法を用いたMoO2㈇極材料

の㟁気化学特性評価」㸪第 50回中㒊化学㛵係学協会支㒊㐃合秋季大会㸪2G13㸪信州大学㸪2019.11.10. 
[12] 坂東尚樹・溝脇名津・後藤紀勝・稲田亮史・櫻井庸司㸪「粒子-㞟㟁体一体型微小㟁極の作製プロ

セスの改良および㟁気化学的特性評価」㸪第 50 回中㒊化学㛵係学協会支㒊㐃合秋季大会㸪2G14㸪
信州大学㸪2019.11.10. 

[13] 喜井大揮・原絢哉・稲田亮史・櫻井庸司・㕥木㐩也・若松直樹・中桐康司・八尾剛史㸪「グラフ

ァイト㈇極上の㔠属リチウム析出形態における㟁流・温度依存性」㸪第 60 回㟁池討ㄽ会㸪1B27㸪
国立京㒔国㝿会㤋㸪2019.11.13. 

[14] 濵㷂将・村田芳明・尾畑智広・ 梅本㱟志㑻・渡㑔孟・ 伊藤大㈗・稲田亮史・櫻井庸司㸪「カル

シウムイオン㟁池用バナジウムブロンズ正極の㟁気化学特性評価」㸪第 60 回㟁池討ㄽ会㸪3E15㸪
国立京㒔国㝿会㤋㸪2019.11.15. 

[15] 村田芳明・尾畑智広・濵㷂将・梅本㱟志㑻・渡㑔孟・伊藤大㈗・稲田亮史・櫻井庸司㸪「㔠属ス

ズ㈇極の㟁気化学的カルシウム合㔠化/脱合㔠化に㛵する基礎検討」㸪第 60 回㟁池討ㄽ会㸪3E16㸪
国立京㒔国㝿会㤋㸪2019.11.15. 

[16] 細川寛将・板㇂明浩・竹田惇人・山崎佑㍜・稲田亮史・櫻井庸司㸪「低融点リチウム含有㓟化物

を添加したガーネット型㓟化物固体㟁解㉁の作製と評価」㸪2019 年度日本セラミックス協会東海

支㒊学術研究発表会㸪B6㸪名城大学㸪2019.11.30. 
[17] 斎藤正也・稲田亮史・櫻井庸司・南浩成・根守浩良・㔝村㞞也㸪「エアロゾルデポジション法に

よる積層型㓟化物固体㟁解㉁の作製と評価」㸪2019 年度日本セラミックス協会東海支㒊学術研究

発表会㸪B7㸪名城大学㸪2019.11.30. 
[18] 㨣㢌㥴介・東大㈗・稲田亮史・櫻井庸司㸪「エアロゾルデポジション法を用いたバナジウム㓟リ

チウム正極厚膜の作製と㟁気化学特性」㸪2019 年度日本セラミックス協会東海支㒊学術研究発表

会㸪B11㸪名城大学㸪2019.11.30. 
 
【ㄽ文】 
[1] T. Moritaka, Y. Yamashita, T. Tojo, R. Inada, Y. Sakurai, ³Characterization of Sn4P3-Carbon Composite Films 

for Lithium-Ion Battery Anode Fabricated by Aerosol Deposition ,́ Nanomaterials, 9(7), 1032, 2019. 
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[2] 稲田亮史㸪「単一粒子測定による中・大型蓄㟁池用チタンʊニオブ複㓟化物㟁極材料の㟁気化学特

性評価」㸪公益㈈団法人日比科学技術振興㈈団第 21回助成研究成果ㄽ文㞟, 111-121, 2019. 
 
【新聞掲㍕等】 
[1] Yano E Plus㸪2019年 6月号㸪No.135㸦次世代㟁池シリーズ㸦7㸧多価イオン㟁池の現状と展望㸸 3-

2㸬その他の多価イオン㟁池㛵㐃 (2㸧国立大学法人㇏橋技術科学大学㟁気・㟁子情報工学系㸦櫻井・

稲田研究室㸧㸧㸪2019.6. 
[2] 読売新聞㸪「苦境でもㅉめず 突き詰める人・常に冷㟼」㸪2019.10.10. 
[3] 中日新聞㸪「「偉い人なのに、気さく」 研究者ら祝福」㸪2019.10.10. 
[4] 産経新聞㸪「研究仲㛫たち「感極まった」」㸪2019.10.10. 
[5] 東海テレビ「ニュースOne」㸪「お祝いコメント㸸ノーベル化学㈹ 吉㔝彰氏」㸪2019.10.10. 
[6] CBCテレビ「チャント㸟」㸪「お祝いコメント㸸ノーベル化学㈹ 吉㔝彰氏」㸪2019.10.10. 
[7] メーテレ「アップ㸟」㸪「お祝いコメント㸸ノーベル化学㈹ 吉㔝彰氏」㸪2019.10.10. 
 
㸱㸬ᩍᤵ 三ᾆ ⣧ 

【ㄽ文】 
[1] K. KRide, J. MiXUa, aQd E. MeQegaWWi, ³A PRUWable 3D LIDAR-baVed S\VWeP fRU LRQg-WeUP aQd Wide-aUea 

PeRSle BehaYiRU MeaVXUePeQW,  ́IQW. J. Rf AdYaQced RRbRWic S\VWePV, VRl. 16, NR. 2, 2019. 
[2] K. KRide, J. MiXUa, aQd E. MeQegaWWi, ³MRQRcXlaU PeUVRQ TUackiQg aQd IdeQWificaWiRQ ZiWh OQ-liQe DeeS FeaWXUe 

SelecWiRQ fRU PeUVRQ FRllRZiQg RRbRWV,  ́RRbRWicV aQd AXWRQRPRXV S\VWePV, VRl. 124, 2020. 
 
【学会発表】 
[1] B.S.B. DeZaQWaUa aQd J. MiXUa, ³CRPbiQiQg PhRWRPeWUic FeaWXUeV aQd RelaWiYe PRViWiRQ WR DeWecW aQd TUack 

TaUgeW PeUVRQ,  ́PURc. 2019 IQW. CRQf. RQ CRPSXWeU EQgiQeeUiQg, NeWZRUk, aQd IQWelligeQW MXliWiPedia (CENIM 
2019), SXUaba\a, IQdRQeVia, NRY. 2019. 

[2] 中山㞝太㸪三浦純㸪「3次元LIDAR データの時系列統合に基づく勾㓄変化を含む㐨㊰の境界推定」 
2019年ロボティクス・メカトロニクスㅮ演会㸪広島㸪2019年 6月. 

[3] 依田㝯佑㸪三浦純㸪「3次元LIDARデータを用いた全㌟を含まない人物の検出」, 2019年ロボティ

クス・メカトロニクスㅮ演会㸪広島㸪2019年 6月. 
[4] 川崎悠㍜㸪三浦純㸪「アクセシビリティマップ生成のための 3 次元点群地図上の物体検出」, 2019

年ロボティクス・メカトロニクスㅮ演会㸪広島㸪2019年 6月. 
[5] 石原啓志㸪三浦純㸪「EQdR-WR-EQd学習に基づく自動㐠㌿とデータセット生成環境の構築」, 2019年

ロボティクス・メカトロニクスㅮ演会㸪広島㸪2019年 6月. 
 
㸲㸬ᩍᤵ ❶ 忠㸪助ᩍ ⛅᭶ 拓☻ 
【学会発表】 
[1] 㧗橋弘毅・秋月拓磨・章忠・大前佑斗, 「慣性センサデータを用いた個人特徴抽出とその応

用」㸪第10回横幹㐃合コンファレンス㸪B-1-1㸪2019.11.30-12.1㸬 
[2] 大㧗将悟・秋月拓磨・章忠㸪「㐠㌿操作情報を用いた注意散漫状態の推定」㸪計測自動制御学会

システム・情報㒊㛛学術ㅮ演会2019㸪SS.355--357, 2019.11.23-25㸬 
[3] ㄶ訪航司・秋月拓磨・章忠・㧗橋弘毅・大前佑斗㸪「体動変化を用いた㐠㌿中の注意力低下検知

に㛵する検討」㸪第62回自動制御㐃合ㅮ演会㸪PaSeU ID: 2J1-03 (5 Sage), 2019.11.8-10㸬 
[4] Wei SheQg GaQ, TakXPa AkidXki aQd ZhRQg ZhaQg, ³DeWecWiRQ Rf CaVWiQg DefecWV fURP PURceVV DaWa XViQg 

SiQgXlaU ValXe DecRPSRViWiRQ ,́ PURc. Rf Whe SICE AQQXal CRQfeUeQce 2019, S.420--423, 2019.9.10-13.  
[5] 板東㱟矢・秋月拓磨・真下智昭・章忠㸪「小型圧㟁素子を用いた生体計測用センサの検討」㸪第

37回日本ロボット学会学術ㅮ演会ㅮ演ㄽ文㞟㸪PaSeU ID: RSJ2019AC3C3-07 (1Sage), 2019.9.3-7㸬 
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[6] 秋月拓磨・ㄶ訪航司・坪和完・松丸剛・章忠・㧗橋弘毅・大前佑斗・荒川俊也㸪「装着型セン

サを用いたドライバ状態検知システムの検討」㸪第35回ファジィシステムシンポジウムㅮ演ㄽ

文㞟, pp.745--749, 2019.8.29-31㸬 
[7] 大前佑斗・小林幹京・㓇井一樹・秋月拓磨・塩㔝㇂明・㧗橋弘毅㸪「ディープラーニングと単

一慣性センサを用いた競泳指導サポートシステム: プロトタイプ構築」㸪第35回ファジィシステ

ムシンポジウムㅮ演ㄽ文㞟, pp.743--744, 2019.8.29-31㸬 
[8] YXWR OPae, MaVahiUR KRba\aVhi, Ka]Xki Sakai, TakXPa AkidXki, AkiUa ShiRQR\a, HiURWaka TakahaVhi, 

³DeWecWiRQ Rf SZiPPiQg SWURke SWaUW TiPiQg b\ DeeS LeaUQiQg fURP aQ IQeUWial SeQVRU ,́ PURc. Rf Whe 14Wh 
IQWeUQaWiRQal CRQfeUeQce RQ IQQRYaWiYe CRPSXWiQg, IQfRUPaWiRQ aQd CRQWURl, S.96, 2019.8.26-29.  

[9] DaQiel KUeXWeU, HiURWaka TakahaVhi, YXWR OPae, TakXPa AkidXki aQd ZhRQg ZhaQg, ³ClaVVificaWiRQ Rf 
HXPaQ GaiW AcceleUaWiRQ daWa UViQg CRQYRlXWiRQal NeXUal NeWZRUkV'', PURc. Rf Whe 14Wh IQWeUQaWiRQal 
CRQfeUeQce RQ IQQRYaWiYe CRPSXWiQg, IQfRUPaWiRQ aQd CRQWURl, S.95, 2019.8.26-29.  

[10] KaQ TVXbRZa, TakXPa AkidXki, ZhRQg ZhaQg, HiURWaka TakahaVhi aQd YXWR OPae, ³A SWXd\ Rf EffecWV Rf 
DUiYeU¶V SleeSiQeVV RQ DUiYeU¶V SXbVidiaU\ BehaYiRUV ,́ PURc. Rf Whe 14Wh IQWeUQaWiRQal CRQfeUeQce RQ 
IQQRYaWiYe CRPSXWiQg, IQfRUPaWiRQ aQd CRQWURl, S.92, 2019.8.26-29.  

[11] 秋月拓磨・小林一夢・章忠・真下智昭・㧗橋弘毅㸪「㐠㌿動作に着目したドライバの個人性分

析手法の検討」㸪ロボティクス・メカトロニクスㅮ演会㸪pp.2P1-N10(1)--2P1-N10(3), 2019.6.6.-
7㸬 

 
【ㄽ文】 
[1] DaQiel KUeXWeU, HiURWaka TakahaVhi, YXWR OPae, TakXPa AkidXki, ZhaQg ZhRQg, ³ClaVVificaWiRQ Rf 

HXPaQ GaiW AcceleUaWiRQ DaWa XViQg CRQYRlXWiRQal NeXUal NeWZRUkV ,́ IQWeUQaWional Journal of Innovative 
Computing, Information and Control, vol.16, no.2, 2020 (tentative). 

[2] Yuto Omae, Masahiro Kobayashi, Kazuki Sakai, Takuma Akiduki, Akira Shionoya, Hirotaka Takahashi, 
³DeWecWiRQ Rf SZiPPiQg SWURke SWaUW TiPiQg b\ DeeS LeaUQiQg fURP aQ IQeUWial SeQVRU´, ICIC E[SUeVV LeWWeUV 
Part B: Applications, vol.11, no.3, 2020 (tentative). 

[3] 㧗橋弘毅, 小林幹京, 大前佑斗, 㓇井一樹, 秋月拓磨, 塩㔝㇂明, ³単一慣性センサを用いた競泳

指導サポートシステム:プロトタイプ構築とその評価  ́知能と情報 YRl.32, QR.1, 2020 (WeQWaWiYe). 
[4] ZhRQg ZhaQg, TaiUa FXUXichi, TakXPa Ueda, TakXPa AkidXki aQd TRPRaki MaVhiPR, ³A NeZ RiVk 

EVWiPaWiRQ MRdel Rf Ba\eViaQ NeWZRUk fRU AdaSWiQg WR DUiYiQg EQYiURQPeQW ChaQgiQg ,́ ICIC E[SUeVV 
LeWWeUV, PaUW B ASSlicaWiRQV, YRl.10, QR.6, SS.515--521, JXQ., 2019. 

[5] TakXPa AkidXki, ZhRQg ZhaQg aQd HiURWaka TakahaVhi, ³FeaWXUe E[WUacWiRQ fRU GaiW IdeQWificaWiRQ b\ UViQg 
TUajecWRU\ AWWUacWRUV ,́ ICIC E[SUeVV LeWWeUV, YRl.13, QR.6, SS.529--538, JXQ., 2019. 

[6] MaVa\a MRUi, YXWR OPae, TakXPa AkidXki aQd HiURWaka TakahaVhi, ³CRQVideUaWiRQ Rf HXPaQ MRWiRQ'V 
IQdiYidXal DiffeUeQceV-baVed FeaWXUe SSace EYalXaWiRQ FXQcWiRQ fRU AQRPal\ DeWecWiRQ ,́ IQWeUQaWiRQal 
JRXUQal Rf IQQRYaWiYe CRPSXWiQg, IQfRUPaWiRQ aQd CRQWURl, YRl.15, QR. 2, SS.783--791, ASU., 2019.  

 
㸳㸬ᩍᤵ 上原 ⚽幸㸪助ᩍ 宮㊰ ♸一 

【学会発表】 
[1] 福井崇久・小松和暉・宮㊰祐一・上原秀幸㸪「補助㏦信機による自己干渉㝖去のためのWidely 

Linear フィルタ設計における㐺応アルゴリズムの評価」㸪RCS研究会㸪慶應義塾大学㸪2019.05.17 
[2] 小松和暉・宮㊰祐一・上原秀幸㸪「㠀線形自己干渉キャンセラのための二次元正規直交ラゲール

多㡯式を用いた理ㄽ的性能解析」㸪RCS研究会㸪宮古島平良港ターミナルビル㸪2019.06.20 
[3] 宮㊰祐一・上原秀幸㸪「[依㢗ㅮ演]帯域内全二㔜における㏦受信機の㠀理想性」㸪RCS研究会㸪

名古屋大学㸪2019.08.23 
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[4] 福井崇久・小松和暉・宮㊰祐一・上原秀幸㸪「帯域内全二㔜における位相㞧㡢を考慮した局㒊発

振器の比㍑」㸪㟁子情報㏻信学会ソサイエティ大会㸪大㜰大学㸪2019.09.13 
[5] Chua Teong Zhe・小松和暉・宮㊰祐一・上原秀幸㸪「帯域内全二㔜におけるRappモデルによる㟁

力増幅器の㠀線形歪みと自己干渉㝖去の性能向上に㛵する検討」㸪㟁子情報㏻信学会ソサイエテ

ィ大会㸪大㜰大学㸪2019.09.13 
[6] 冨田北斗・宮㊰祐一・上原秀幸㸪「仮想全二㔜における残留干渉を考慮した㏦信㟁力制御」㸪㟁

子情報㏻信学会ソサイエティ大会㸪大㜰大学㸪2019.09.13 
[7] 石井建至・小松和暉・宮㊰祐一・上原秀幸㸪「増幅器の利得変動に対処した自己干渉キャンセラ

の㒊分的再学習」㸪RCS研究会㸪佐㈡大学㸪2019.11.21 
[8] Chua Teong Zhe・Kazuki Komatsu・Yuichi Miyaji・Hideyuki Uehara㸪ெImproving In-Band Full-Duplex 

CaSaciW\ b\ TUaQVPiWWeU NRQliQeaUi]aWiRQ XViQg DigiWal PUediVWRUWiRQ´㸪RCS研究会㸪東京工業大学㸪

2020.03.04 
[9] 田㰺広太㑻・小松和暉・宮㊰祐一・上原秀幸㸪「Radar and CommunicationにおけるRF不完全性

の影㡪の評価」㸪㟁子情報㏻信学会総合大会㸪広島大学㸪2020.03.17 
[10] 岡㔝公太・小松和暉・宮㊰祐一・上原秀幸㸪「帯域内全二㔜におけるPAPR低減手法によるデ

ィジタル自己干渉㝖去の性能改善」㸪㟁子情報㏻信学会総合大会㸪広島大学㸪2020.03.17 
[11] 小松和暉・宮㊰祐一・上原秀幸㸪「㠀線形自己干渉キャンセラを用いる帯域内全二㔜のための

㏦信機AM-AM特性の最㐺化」㸪㟁子情報㏻信学会総合大会㸪広島大学㸪2020.03.17 
[12] 石井建至・小松和暉・宮㊰祐一・上原秀幸㸪「無線チャネルの変動に対処した自己干渉キャン

セラの再学習」㸪㟁子情報㏻信学会総合大会㸪広島大学㸪2020.03.17 
[13] 蛭川泰丞・小松和暉・宮㊰祐一・上原秀幸㸪「ベースバンド無線における帯域内全二㔜のため

のヒルベルト変換を組み合わせた自己干渉㝖去」㸪㟁子情報㏻信学会総合大会㸪広島大学㸪

2020.03.17 
[14] 宮坂ㆡ・宮㊰祐一・上原秀幸㸪「クラスタ型無線分散ネットワークの構成と消㈝㟁力及びスル

ープットの評価について」㸪㟁子情報㏻信学会総合大会㸪広島大学㸪2020.03.18 
[15] 篠田㝠汰・宮㊰祐一・上原秀幸㸪「無線端末の個体差を利用した端末㆑別手法の実機実㦂評

価」㸪㟁子情報㏻信学会総合大会㸪広島大学㸪2020.03.18 
[16] 池田知㝯・宮㊰祐一・上原秀幸㸪「マルチセル環境下におけるCRDSAのトラヒック制御がネ

ットワーク全体に与える影㡪評価」㸪㟁子情報㏻信学会総合大会㸪広島大学㸪2020.03.18 
 
【ㄽ文】 
[1] M. ZeQ SaPVRQR Hadi, YXichi Mi\aji, aQd Hide\Xki UehaUa, ³AdaSWiYe GURXS FRUPaWiRQ SchePe fRU MRbile 

GURXS WiUeleVV SeQVRU NeWZRUkV,  ́IEICE TUaQVacWiRQV RQ CRPPXQicaWiRQ, VRl. E102-B, No. 7, pp. 1313-
1322, July 2019.  

 
㸴㸬准ᩍᤵ ᮡᮌ ┤㸪准ᩍᤵ ᯇ尾 幸二㑻 

【展示会】 
[1] 「イノベーション・ジャパン 2019 大学見本市」㸪東京ビッグサイト㸪松尾幸二㑻㸪デモ展示㸸

「未来ビークルシティ 㹼環境にやさしく、安全・安心な次世代㒔市交㏻を実現する㹼」㸪

2019.8.29-30 
 
【ㅮ演・ㅮ座・シンポジウム】 
[1] 松尾幸二㑻㸪「プローブデータを活用した交㏻安全マネジメント」㸪第 3回愛知県㆙察脱ワース

ト交㏻安全シンポジウム㸪愛知県㆙察本㒊㸪2019.9.18 
[2] 杉木直㸪「㒔市マイクロシミュレーションによる人口・世帯分布の将来予測とその活用」㸪第 7

回アカデミックナイト㸪中㒊圏イノベーション推㐍機構㸪2019.12.26 
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[3] 杉木直㸪「㒔市分析への㒔市計画基礎ㄪ査データの活用事例と今後の展望」㸪第 18回㒔市計画

行政に㛵する官学㐃携研究会㸪㒔市計画学会中㒊支㒊行政㐃携委員会㸪2020.2.7 
 
【学会発表】 
[1] NaR SXgiki, ShRhei Ikeda, aQd KRjiUR MaWVXR, ³TVXQaPi eYacXaWiRQ ViPXlaWiRQ cRQVideUiQg URad cRQgeVWiRQ 

and difference in evacuatiRQ PeaQV deSeQdiQg RQ hRXVehRld cRPSRViWiRQ ,́ 15Wh WRUld CRQfeUeQce RQ 
Transport Research, Bombay, India, 2019.5.26-31 

[2] 大勝友㈗・杉木直・松尾幸二㑻㸪「ドライバー人件㈝を考慮した㹑㹁㹅㹃モデルによる完全自動

㐠㌿実現時の経済効果の計測」㸪第 59回土木計画学研究発表会㸦春大会㸧㸪名古屋㸪2019.6.8-9 
[3] 佐々木昭・柿崎かぶと・㧗橋清・杉木直・有村幹治㸪「自動㐠㌿導入におけるQOL評価指標の

構築とその㐺用」㸪第 59回土木計画学研究発表会㸦春大会㸧㸪名古屋㸪2019.6.8-9 
[4] YXVXke MXUaWa, NaR SXgiki, aQd KRjiUR MaWVXR, ³HRXViQg VWRck WUaQViWiRQ PRdel fRU XUbaQ PicURViPXlaWiRQ ,́ 

16th International Conference on Computers in Urban Planning and Urban Management, Wuhan, China, 
2019.7.8-12 

[5] NaR SXgiki, ShRgR NagaR, aQd KRjiUR MaWVXR, ³IQiWial hRXVehRld PicUR-data estimation system using mesh-
based open-daWa ,́ 16Wh IQWeUQaWiRQal CRQfeUeQce RQ CRPSXWeUV iQ UUbaQ PlaQQiQg aQd UUbaQ MaQagePeQW, 
Wuhan, China, 2019.7.8-12 

[6] 西堀泰英・楊甲・松尾幸二㑻・樋口恵一・三村泰広・安藤良㍜㸪「後付け安全装置に対する意㆑

と効果からみた交㏻安全対策のジレンマ」㸪第 14回日本モビリティ・マネジメント会㆟㸪㔠沢㸪

2019.7.19-20 
[7] 西堀泰英・楊甲・松尾幸二㑻・樋口恵一・三村泰広・安藤良㍜㸪「㆙報型後付け安全装置による

㧗㱋㐠㌿者の㐠㌿行動変化」㸪自動㌴技術会 2019年秋季大会㸪仙台㸪2019.10.9-11 
[8] HaliPaWXVaadiah SahdaQ, KRjiUR MaWVXR aQd NaR SXgiki, ³SWaWiVWical model analyses of traffic accidents 

iQYRlYiQg elePeQWaU\ VWXdeQWV aW iQWeUVecWiRQV cRQVideUiQg e[SRVXUe facWRUV ,́ 12Wh IQWeUQaWiRQal S\PSRViXP RQ 
City Planning and Environment Management in Asian Countries, Seoul, Korea, 2019.11.1-4 

[9] Shogo Nagao, NaR SXgiki, aQd KRjiUR MaWVXR, ³DeYelRSPeQW Rf XUbaQ PicUR-simulation model using open-
daWa ,́ 12Wh IQWeUQaWiRQal S\PSRViXP RQ CiW\ PlaQQiQg aQd EQYiURQPeQW MaQagePeQW iQ AViaQ CRXQWUieV, 
Seoul, Korea, 2019.11.1-4 

[10] 山本若菜・杉木直・池田㡴平・松尾幸二㑻㸪「世帯構成員の時㛫帯別世帯滞在状況を考慮した

津波㑊㞴シミュレーション」㸪第 60回土木計画学研究発表会㸦秋大会㸧㸪富山㸪2019.11.29-12.2 
[11] 池田㡴平・杉木直・山本若菜・松尾幸二㑻㸪「㏲次的な経㊰探索プロセスを組み㎸んだ津波㑊

㞴シミュレーションによる㑊㞴所容㔞の検証」㸪第 60回土木計画学研究発表会㸦秋大会㸧㸪富

山㸪2019.11.29-12.2 
[12] 㛗尾将吾・杉木直・㕥木温・松尾幸二㑻㸪「オープンデータを用いたメッシュベースのマイク

ロシミュレーション型㒔市モデルの構築」㸪第 60回土木計画学研究発表会㸦秋大会㸧㸪富山㸪

2019.11.29-12.2 
[13] 村田㞝介・杉木直・松尾幸二㑻㸪「富山市を対㇟とした住宅ストック㑄移マイクロシミュレー

ションの㐺用と検証」㸪第 60回土木計画学研究発表会㸦秋大会㸧㸪富山㸪2019.11.29-12.2 
[14] 山崎大嗣・杉木直・宮本和明・松尾幸二㑻㸪「マイクロシミュレーション型㒔市モデルを用い

た㒔市の将来人口分布予測及び交㏻政策の評価」㸪第60回土木計画学研究発表会㸦秋大会㸧㸪富

山㸪2019.11.29-12.2 
[15] 大勝友㈗・杉木直・松田真宜・松尾幸二㑻㸪「デマンド型自動㐠㌿公共交㏻システムのための

㓄㌴計画モデルの検討」㸪第 60回土木計画学研究発表会㸦秋大会㸧㸪富山㸪2019.11.29-12.2 
[16] 杉木直・㛗尾将吾・松尾幸二㑻㸪「マルチレイヤネットワークによる社会のダイナミクス表現

のための土地利用変化の記㏙に㛵する基礎的検討」㸪第 60回土木計画学研究発表会㸦秋大会㸧㸪

富山㸪2019.11.29-12.2 



 

- 44 - 
 

[17] 角南敦史・松尾幸二㑻・杉木直㸪「フィールド実㦂による抜け㐨交㏻抑制型インセンティブプ

ログラムの効果検証」㸪第 60回土木計画学研究発表会㸦秋大会㸧㸪富山㸪2019.11.29-12.2 
[18] 西堀泰英・楊甲・松尾幸二㑻・樋口恵一・三村泰広・安藤良㍜㸪「㆙報型後付け安全装置の㧗

㱋㐠㌿者に対する効果及び普及方策に㛵する基礎的研究」㸪第 60回土木計画学研究発表会㸦秋大

会㸧㸪富山㸪2019.11.29-12.2 
[19] 本多光樹・杉木直・松尾幸二㑻㸪「大規模水害時の広域㑊㞴における自治体㛫㐃携の必要

性」㸪令和元年度土木学会中㒊支㒊研究発表会㸪㛗㔝㸪2020.3.5-6 
[20] MaheVhaQ SXQdaUaP, Nao Sugiki, and Kojiro Matsuo㸪 ³ Understanding Information Reliability among 

FRUeigQ ReVideQWV iQ JaSaQ dXUiQg DiVaVWeU OccXUUeQceV´㸪令和元年度土木学会中㒊支㒊研究発表会㸪㛗

㔝㸪2020.3.5-6㸦発表予定㸧 
[21] 小澤一将・杉木直・松尾幸二㑻㸪「大規模地㟈災害発生時における時㛫帯別帰宅困㞴者発生㔞

の予測」㸪令和元年度土木学会中㒊支㒊研究発表会㸪㛗㔝㸪2020.3.5-6 
[22] 小澤一将・杉木直・松尾幸二㑻㸪「大規模地㟈災害発生時における時㛫帯別帰宅困㞴者発生㔞

の予測」㸪令和元年度土木学会中㒊支㒊研究発表会㸪㛗㔝㸪2020.3.5-6 
[23] Buyanjagal Sukhbat・松尾幸二㑻・宮崎耕㍜・杉木直㸪「年㱋別交㏻行動特性に着目した子供の歩

行中事故分析」㸪令和元年度土木学会中㒊支㒊研究発表会㸪㛗㔝㸪2020.3.5-6 
[24] Batzaya Munkhbat, Nao Sugiki, Shogo Nagao, and Kojiro Matsuo㸪ெUrban Policy  Evaluation Based on 

Future Forecast Using Household Micro-SiPXlaWiRQ´㸪令和元年度土木学会中㒊支㒊研究発表会㸪㛗

㔝㸪2020.3.5-6 
 
【ㄽ文】 
[1] 楊甲・三村泰広・山崎基浩・安藤良㍜・松尾幸二㑻・菅㔝甲明㸪「㏿度規制標㆑の無い生活㐨㊰

における助言型ISAの㏿度抑制効果検証」㸪交㏻工学ㄽ文㞟㸪5(3)㸪A_1-A_7㸪2019.4 
[2] 松尾幸二㑻・㐪真樹・FUaQ]iVka MIKSCH・杉木直㸪「先㐍プローブデータを活用した地点別の潜

在的歩行者事故リスク評価 㹼経㦂ベイズ縮約推定を用いて㹼」㸪交㏻工学研究発表会ㄽ文㞟㸪

39㸪115-122㸪2019.8 
[3] 楊甲・三村泰広・山崎基浩・安藤良㍜・松尾幸二㑻・菅㔝甲明㸪「最㧗㏿度低下点における㧗㱋

㐠㌿者を対㇟とした助言型ISAによる㏿度㑂守効果検証」㸪交㏻工学ㄽ文㞟㸪6(2)㸪A_131-
A_137㸪2020.2 

[4] KRjiUR MaWVXR, MiWVXUX SXgihaUa, MRWRhiUR YaPa]aki, YaVXhiUR MiPXUa, Jia YaQg, KRPei KaQQR, NaR 
SXgiki, ³ HieUaUchical Ba\eViaQ MRdeliQg WR EYalXaWe Whe IPSacWV Rf IQWelligeQW SSeed AdaSWaWiRQ CRQVideUiQg 
IQdiYidXalV’UVXal SSeediQg TeQdeQcieV: A CRUUelaWed RaQdRP PaUaPeWeUV ASSURach ,́ AQal\Wic MeWhRdV iQ 
AccideQW ReVeaUch, 2020.2 (IQ SUeVV) 

 
 
【受㈹・表彰】 
[1] 松尾幸二㑻㸪感ㅰ状㸦研究活動を㏻じた交㏻安全への寄与㸧㸪愛知県㆙察㸪2020.1.6  
 
【社会実㦂】 
[1]㇏橋市㸪ジャパン・トゥエンティワン㈱との 3者協定による協働社会実㦂 
内容㸸交㏻事業者㌴両に取り付けられているモービルアイ機器から得られる各種衝突㆙報を用いて㸪

潜在的事故危㝤地点を抽出し㸪予㜵的観点における交㏻安全対策の実施を行うための社会実㦂を

実施している㸦2018.4.26㹼2020.3.31㸧 
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㸵㸬ᩍᤵ ⃝ 博幸   

【展示会】 
[1] 「オープンキャンパス」㸪㇏橋技術科学大学㸪研究紹介ポスターの展示㸪2019.8.24 
 
【ㅮ演】 
[1] 渋澤博幸㸪「愛知県と沖縄県の市町村㛫産業㐃㛵表を用いた地域経済と産業構㐀の比㍑分析の試

み」㸪沖縄経済に㛵する勉強会プログラム㸪㑣覇市役所㸪2019.10.7 
 
【学会発表】 
[1] ShibXVaZa, H., ³EYalXaWiQg Whe EcRQRPic IPSacWV Rf EQYiURQPeQWall\ FUieQdl\ VehicleV: IQSXW-Output 

ASSURach ,́ 58th Annual Meetings of Southern Regional Science Association, Arlington, VA, USA, April 4-
6, 2019, pp.1-10 

[2]  岡本将佳・渋澤博幸㸪「熊本・大分地㟈の観光被害が生産と㞠用に及ぼす影㡪に㛵する研

究」㸪日本観光学会第 113回全国大会㸪研究発表要旨㞟㸪 立教大学㸪pp.28-29, 2019.6.8-9 
[3] 渋澤博幸・花岡崚太・磯打千㞞子㸪「地㟈による津波経済被害と回復㐣程の分析㸸四国の市町村

を対㇟として」㸪2019年日本応用経済学会春季大会㸪南山大学, pp.1-16, 2019.6.15 
[4] ShibXVaZa, H., AQaQWVXkVRPVUi, S. TRQWiViUiQ, N., PXWWaQaSRQg, N., ³EYalXaWiQg Whe SSaWial LiQkageV Rf 

ThailaQd¶V IQWeU-PURYiQcial EcRQRPieV aQd IQdXVWUieV: IRIO aQd MRIO ASSURach ,́ The 16Wh PRSCO 
Summer Institute, Bangkok, Thailand, Proceeding Book, p.208, July 25-27, 2019 

[5] SakXUai, K. aQd ShibXVaZa, H., ³SiPXlaWiRQ MRdelliQg Rf Whe EQYiURQPeQWal PRlic\ EYalXaWiRQ iQ Whe RiYeU 
BaViQ aQd Whe Ba\ AUea ,́ The 16Wh PRSCO SXPPeU IQVWiWXWe, BaQgkRk, Thailand, Proceeding Book, p.57, 
July 25-27, 2019 

[6] SakXUai, K. aQd ShibXVaZa, H., ³EYalXaWiRQ MRdeliQg Rf Whe WaWeU EQYiURQPeQWal PRlic\ iQ Whe IQWegUaWed 
RiYeU BaViQ aQd Ba\ AUea ,́ 59Wh ERSA CRQgUeVV, L\RQ, FUaQce, 27-30 August, 2019, pp.1-10 

[7] Patandianan, M. aQd ShibXVaZa, H., ³The IPSacWV Rf DiVaVWeU RQ TRXUiVP EcRQRP\ iQ K\XVhX RegiRQ ,́ 
Japan, 59th ERSA Congress, Lyon, France, 27-30 August 2019, pp.1-7 

[8] ShibXVaZa, H. aQd Naka\aPa, T., ³EYalXaWiQg Whe EcRQRPic IPSacWV Rf EQYiURQPeQWall\ FUieQdl\ Vehicles 
RQ Whe RegiRQal EcRQRP\ iQ JaSaQ ,́ 59Wh ERSA CRQgUeVV, L\RQ, FUaQce, 27-30 August 2019, pp.1-10 

[9] MaUl\ ValeQWi PATANDIANAN, ShibXVaZa, H., ³The IPSacWV Rf DiVaVWeU RQ IQbRXQd TRXUiVP EcRQRP\ iQ 
Whe K\XVhX RegiRQ, JaSaQ: IRIO aSSURach ,́ 日本地域学会第 56回(2019年)年次大会㸪久留米大学㸪

pp.1-7, 2019.9.13-15 
[10] 米光結衣・渋澤博幸㸪「九州地域における流域水害の経済被害と復旧プロセスの評価」㸪日本

地域学会第 56回(2019年)年次大会㸪久留米大学㸪pp.1-8, 2019.9.13-15 
[11] 仲山㝯人・渋澤博幸㸪「未来ビークル普及が産業構㐀に与える影㡪に㛵する研究」㸪日本地域

学会第 56回(2019年)年次大会㸪久留米大学㸪pp.1-8, 2019.9.13-15 
[12] 米光結衣・渋澤博幸㸪「流域水害と復旧・復興プロセスに㛵する研究㸸愛知県を対㇟とし

て」㸪日本環境共生学会第 22回(2019年度)学術大会発表ㄽ文㞟㸪ゆめホール知床㸪pp.23-32, 
2019.9.27-28  

[13] 松島大智・渋澤博幸㸪「大㒔市圏における津波被害と復旧㐣程の評価手法に㛵する研究」㸪日

本環境共生学会第 22回(2019年度)学術大会発表ㄽ文㞟㸪ゆめホール知床㸪pp.39-46, 2019.9.27-28  
[14] 仲山㝯人・渋澤博幸㸪「未来ビークル普及が地域経済に与える影㡪に㛵する研究」㸪日本環境

共生学会第 22回(2019年度)学術大会発表ㄽ文㞟㸪ゆめホール知床㸪pp.109-114, 2019.9.27-28  
[15] 渋澤博幸・米光結衣㸪「流域圏経済の水害被害と復旧プロセスに㛵する研究㸸愛知県を対㇟と

して」㸪日本観光学会中㒊支㒊大会㸪愛知大学㸪pp.1-8, 2019.12.7-8  
[16] 本田将人・渋澤博幸㸪「自動㌴保㝤市場における㐺切な保㝤プレミアムに㛵する研究」㸪令和

元年度土木学会中㒊支㒊研究発表会㸪㛗㔝工業㧗等専㛛学校㸪2020.3.6 
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【ㄽ文】 
[1] 渋澤博幸・落合㔛咲・櫻井一宏㸪「三河湾流域圏の地域産業と環境㈇荷削減の評価に㛵する研究-

地域㛫産業㐃㛵モデルと最㐺化モデルを用いた分析-」㸪『地域学研究』㸪Vol.49, No.1, pp1-16, 
2019 

[2] PaWaQdiaQaQ, M.V. aQd ShibXVaZa, H., ³EYalXaWiQg Whe VSaWial VSillRYeU effecWV Rf WRXUiVP dePaQd iQ Shi]XRka 
Prefecture, Japan: an inter-regional input±RXWSXW PRdeĺ , AVia-Pacific Journal of Regional Science, DOI: 
https://doi.org/10.1007/s41685-019-00111-0 , First Online 16 April 2019  

 
【著書】 
[1] Mi\aWa, Y. aQd ShibXVaZa, H., ³AQ IQWeUacWiYe RXUal-Urban-Natural Environment Model of a City with Illegal 

Settlements in a Flood-PURQe AUea ,́ Naka\aPa, K. aQd Mi\aWa, Y. (edV) TheRUeWical aQd EPSiUical AQal\ViV 
in Environmental Economics, New Frontiers in Regional Science: Asian Perspectives, vol.34. Springer, 
Singapore, 2019, pp.71-99 

[2] Shibusawa, H., Ochiai, R., SakXUai, K., ³AQ EYalXaWiRQ Rf EQYiURQPeQWal LRad RedXcWiRQ iQ MikaZa Ba\: 
The Input-OXWSXW MRdel ASSURach ,́ Naka\aPa, K. aQd Mi\aWa, Y. (edV) TheRUeWical aQd EPSiUical AQal\ViV 
in Environmental Economics, New Frontiers in Regional Science: Asian Perspectives, vol.34. Springer, 
Singapore, 2019, pp.167-183 

[3] 渋澤博幸・㧗橋楓蕗(2019)㸪「三㐲南信地域の産業㐃㛵分析」㸪「㉺境地域政策研究ㄽ㞟」㸪愛

知大学三㐲南信地域㐃県研究センター㸪愛知大学㸪pp.413-425 
[4] 渋澤博幸・今西衞・打田委千弘(2019)㸪「㉺境観光地域における観光消㈝の空㛫経済効果㸸熊本

県と大分県を対㇟として」㸪「㉺境地域政策研究ㄽ㞟」㸪愛知大学三㐲南信地域㐃県研究センタ

ー㸪愛知大学㸪pp.427-437 
 
㸶㸬≉定助ᩍ 中川 勝ᩥ㸪≉定助ᩍ 川ᮧ ὒ介 

【ㅮ演・ㅮ座・シンポジウム】 
[1] 中川勝文㸪「エジェクタ冷凍サイクルの㛤発について」㸪未来ビークルシティリサーチセンター

第 23回シンポジウム『冷凍空ㄪ技術と㉸㡢波利用技術の最前線』㸪㇏橋技術科学大学㸪

2020.1.30. 
 
【学会発表】 
[1] 川村洋介・藤沢拓弥・中川勝文㸪「先細末広ノズル内における炭㓟ガス冷媒の可視化に㛵する研

究」㸪日本伝熱学会第 56回日本伝熱シンポジウム㸪あわぎんホール徳島文化会㤋(徳島県)㸪USB 
Memory(F122)㸪2019.5.29-31. 

[2] 川村洋介・田村福太・中川勝文㸪「HFO-1234yf冷媒に㐺用される二相流ノズルの先細㒊角度が

サブクール沸㦐現㇟に与える影㡪」㸪日本機械学会東海支㒊第 69期総会・ㅮ演会㸪名城大学天白

キャンパス共㏻ㅮ義棟東(愛知県)㸪CD-ROM(-)㸪2020.3.10-11. 
 
【ㄽ文】 
[1] 川村洋介・藤沢拓弥・中川勝文㸪「先細末広ノズル内における炭㓟ガス冷媒の可視化に㛵する研

究」㸪Thermal Science & Engineering(日本伝熱学会ㄽ文㞟)㸪Vol.27㸪No.4㸪pp.77-85㸪2019.10. 
 
【新聞掲㍕等】 
[1] 東日新聞㸪「最先端の省エネを考える 教授ら㸲人がㅮ演㸭㇏橋技科大 未来ビークルシティリ

サーチセンター第23回シンポジウム」㸪2020.1.31 
 

 


